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Hinweise
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HINWEISE

ZUR ELEKTRISCHEN
SICHERHEIT

UND ZUM
EMV-ScHuTtz

Ny

Bitte lesen Sie diese Hinweise aufmerksam, bevor Sie das Instrument
installieren.

Dieser Regler entspricht der Niederspannungsrichtlinie 73/23 CEE mit den
Ergénzungen 93/68/CEE sowie der EN61010.

Hinsichtlich der EMV erfillt dieses Instrument die Richtlinie 89/336/CEE
mit der Ergénzung 92/31/CEE:
- HF-Abstrahlung:
EN50081 - 2 fur Industriegerate und -systeme
- HF-Storfestigkeit:
EN50082 - 2 fur Industriegerate und -systeme

Bitte beachten Sie, dal3 es in der Verantwortung des installierenden
Technikers liegt, die Einhaltung aller Sicherheits- und EMV-
Schutzbestimmungen sicherzustellen.

Dieser Regler verfligt Uber keinerlei vom Anwender zu wartenden oder instand-
zusetzenden Teile. Reparaturen an diesen Reglern kénnen nur von speziell
ausgebildetem Personal mit entsprechenden Geréaten ausgefihrt werden.
Daher bietet Mesa einen technischen Kundendienst und Reparaturservice.
Bitten wenden Sie sich an lhre ndchstgelegene Mesa-Vertretung.

Alle fur Sicherheit und EMV-Schutz relevanten Warnungen und
Informationen sind mit dem Zeichen IE kenntlich gemacht.
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1 - Einfihrung

1| EINFUHRUNG

Vielen Dank fur den Kauf eines Reglers
der due® Serie. Diese Regler
reprasentieren die Summe der
Erfahrungen, auf die Mesa bei der

Entwicklung und Herstellung von intel-
ligenten, leistungsfahigen und hoch-

LEISTUNGSFAHIG UND FUNKTIONAL

zuverlassigen Reglern zurlickgreift.
Die Regler der Serie M5 sind fir den
Betrieb im industriellen Umfeld kon-
zipiert und bieten als wirklich univer-
sell einsetzbare Instrumente eine voll-
stéandige Funktionsausstattung.

Je nach Ausfuhrung kénnen diese
Regler auch fir Rampenfunktionen
mit bis zu 16 Segmenten program-
miert werden. Zur Fernsteuerung des
Reglers stehen zwei Logikausgange
zur Verfuigung.

Ressourcen Ausgangskonfiguration
. Regel Al Anal
|_| Memory Chlp egeju/ng a:me naogéusgang
—— | Kopieren/Archivieren von Daten ( / L Q Eﬂ
Universal-MeReingang PV/SP
6ITIC RE100 Al’ mf‘\ j/l Cu;;tum PV OP1 I 1 Eine
N B =g o0 ) | — e 1|Regelzone OF% LPZ OF3 [
Hilfseingang (option) 9 FE%IErr]eeIzone P4 O0P1 OP2 OP3
. POT. | REM REN] AUX 0P2 | L 9 i
Rl S o e 0P3 |0P4
Regelzone
Zwei Logikeingange =
™ W IL1 4 é‘évgee'lzone OP1 OP4|  OP2 OP3
/A< > L2
4 58 5/2%  0p4 oP2|OPL O3
Regelzone
or4. W Servo-
o, Sl 6o oPL 02 0P3|OP4
ption)
Sollwert Selbstoptimierung
) 1S Modbus RS485 E| | ‘
) E RE = Parametrierun 7/ | Einmalige 71 Adapti
-0 MEN 2l Lo ) Uberwachungg re Selbstoptimierung L Seﬁ,%t'ggtimiemng
Mit IL1 und IL2 verknUpfbare Funktionen
Z 2 o WHOLD
2\ Rwem [l rem A/J ZAS

[~



1.1 MODELLSCHLUSSEL

Der vollstandige Modellschlussel ist
auf dem Typenschild angegeben.

Informationen zum Produktkode kon-
nen auch Uber die Tastatur abgeru-
fen werden wie in Abschnitt 5.1 auf
Seite 28 beschrieben.

MESA

P/N ; M5-3150-0000
CONF

SIN  : ADA-9809/0011
V~(L-N).85+264V 50/60 Hz - 3W
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Produktkode (Hardware)

1 - Einleitung

Modell Basisgerat Zubehor
wecero: (I - Y 1 61 1 - E @ B [
VersorgungsspannungT [ { T Farbe
Ausgange Bedienungsanleitung
Serielle Kommunikation/Optionen Sollwert
Versorgungsspannung
85...264V~ 3
18...28V~ ~ oder 20...30V- 5
Ausgange OP1 und OP2 | B |
Relais/Relais 1
Relais/Triac 2
Triac/Relais 4
Triac/Triac 5
Serielle Komm] Optionen
Keine 00
Potentiometer 01
g . Hilfseingang Externer Sollwert 02
Nicht installiert Stromwandler CT 03
. Logik / kontinuierlich 04
HifSausgang Logik/kontinuierlich+Ext. Sollwert 0 | 5
Keine 510
RS485 Potentiometer 5|1
Modbus/Jbus- | Hilfseingang Externer Sollwert 5|2
Protokoll _ T o 53
Hilfsausgang Logik / kontinuierlich 54

Rampenfunktion
Nicht installiert

Installiert

Bedienungsanleitung
Italienisch/Englisch (Standard)

Franzosisch/Englisch

Deutsch/Englisch

Spanisch/Englisch

Farbe der Frontplatte
Anthrazit (Standard)

Beige

-l onofl ol
lon



2 - Installation

Pl  INSTALLATION

Die Installation darf ausschliel3lich
durch qualifiziertes Personal aus-
gefuhrt werden.

Bitte beachten Sie bei der Installation
des Reglers alle Anweisungen dieser
Bedienungsanleitung. Dies gilt ins-
besondere fur die mit dem Symbol
IE= gekennzeichneten Sicherheits-
und EMV-Schutzhinweise.

=

Um Beridhrung oder Kontakt mit
spannungsfihrenden Teilen zu ver-
hindern, muf} der Regler in einem
geschlossenen Gehause, einem
Schaltschrank oder einer Schalttafel
installiert werden.

(o)}

2.1 ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

IP20 Klemmenblock

Stecker fir
Memory-Chip

Typenschild

)

Schalttafel

Montageklammern

Frontseitiger
Gehauseschutz: IP65

(EN 650529)

Dichtung

2.1.1 ABMESSUNGEN

48 mm
1.89in

oo
4P
oo

48 mm
1.89in

]

150 mm
5.9in

20 mm max

0.79 in max

2.1.2 TAFELAUSSCHNITT

45+0.6 mm

1.78+0.023

65 mm min

2.56 inmin

65 mm min
2.56 inmin

r— 9

45%+0.6 mm

1.78+0.023 i



2.2 UMGEBUNGSBEDINGUNGEN

Normale Betriebsbedingungen

M Hohe tiber N.N. bis zu 2000 m

T Temperatur 0...50°C

%R.F

Feuchte 5...95 % r. F, nicht kondensierend

Besondere Betriebsbedingungen

Vorschlag

M Hohe tiber N.N. > 2000 m

Modell fir 24V~ verwenden

T Temperatur >50°C

Lufter einsetzen

OR.F.  Feuchte>95%r. F

Kondensation durch héhere
Temperatur verhindern

P Leitfahiger Staub

Filter verwenden

Unzulassige Betriebsbedingungen D

@ Korrosive Gase

= Explosionsgefahrdete Atmosphéren

2.3 EINBAU IN SCHALTTAFEL

2.3.1 IN AUSSCHNITT EINSETZEN

1 Tafelausschnitt anfertigen.
2 Instrument von Vorne einsetzen.

2.3.3 MONTAGEKLAMMERN
LOSEN
1 Schraubendreher zwischen Regler
und Klammern einschieben.
2 Klammer durch Drehen des
Schraubendrehers l6sen.

2 - Installation

2.3.2 BEFESTIGUNG

1 Montageklammern aufstecken.

2 Montageklammern zur Schalttafel
hin schieben und andricken, um
den Regler zu fixieren.

2.3.4 HERAUSZIEHEN
DES REGLERS =

1 Andiesen Punkten zusammendriicken

2 und herausziehen.

e Das Instrument kann durch stati-
sche Elektrizitat beschadigt werden.
Vor dem Herausziehen eine geer-
dete Flache berihren.




3 - Verdrahtung

3 VERDRAHTUNG 3.1 VERDRAHTUNG E= 3.2 EMPFOHLENE LEITUNGSFUHRUNG =
Kabelkanal fir Spannungsversorgungs- und Ausgangsleitungen
VORSICHTSMABNAHMEN A = Spannungsversorgung
B = Relais/Triac-Ausgang
= C = Analogeingéange
D = Serielle
) ) i Kommunikation
Das Instrument ist fiir den Einsatz i E = Hilfsein-/Ausgénge
unter rauhen und stdrintensiven : F = Logik-Eingange
Umgebungen ausgelegt (Stufe IV des B A B B A B
Industriestandards IEC 801-4).
Dennoch sollten die folgenden
Richtlinien beachtet werden: Klemmenabdeckung
Schalter <\ Schalter <\
ar | |
. A . - 5.7mm . 3 ’5 : ) : ’5 :
Bei der Verdrahtung miissen alle rele- @ | o Uo22in Sicherung Filter ¢ [] Sicherung Filter : []
vanten Sicherheitsvorschriften ein- g%bellqgerscgnitt (trage) (tréige)
gehalten werden. Iﬂ (22 bis 1212]\,\,6) =@, @ [ =1, 0 s
2@J/@8—"N @14 2@—{@8—"N @14
Spannungsversorgungs- und = ! Sicherung st Sicherung
Signalleitungen getrennt von lei- 12 Schraubklemmen M3 32 gg gw_ (trage) 32 gg gw_ (trage)

i R 4 10 16 P—F—3— 4 10 16 PDN—F—3—
stu_ngsfuhren_den geltungen“halten. @ Klemmen fur Optionen y } 7 B
Leitungen nicht in der Nahe von _ s@ @ups }@N A— s@ @ufs }@N Nt
Schiitzen, Relais oder Elektromotoren @ Befestigungsschraube @ @t | = @ @t | @
fihren. Leitungen nicht in der Nahe 0,5 Nm Sicherung Sicherung

i U i trage trage
von Leistungsschaltern fuhren. Dies 1 jemmen (trage) (trage)
gilt insbesondere far Stif
Phasenanschnittsteuerungen. ——( | ti

J ‘g q l4mm
Eingangsleitungen von Netz- und iOESI mhmzx
Ausgangsleitungen getrennt fuihren. 1 abelschu
Wenn dies nicht mdéglich ist, abge- 7@6 AMP 165004 ¢ E TD E ¢ E TD E
schirmte Kabel verwenden und die @55mm-0.21in
Abschirmung einseitig erden. - — Abisolierte Leitung
L 55mm-0.21in Kabelkanal fiir Sensorkabel und Signalleitungen

[ee}



3 - Verdrahtung

3.3 VERDRAHTUNGSBEISPIEL (Ansteuerung eines Stellmotors) =
1p Uberwachung Befehle
[NO + N L I:I
OP3lc 21 [g]- | RS#85 N PLC
XI\:LI-I?T\I/E;. 31[8lc)[9] - iw2[8)- 112 [8]- L2 fE] + 1Lt ]
i LA [4] o+ - [O+i2 [EQ+12 IEINOJOF,1
S. . .+}OP4 ~é . ]o 2 RS485 =~ Logikeingang
REM = =
IEI =Z-- &) ig]no 7 7
A [O C €» T
Optionsklemmen
Alarme
I;F'ﬁ Sicherung 05AT L Netzschalter
= - ~o L
V= [1]i Spannungsversorgung V=~
~ My N
NS
PV + -
] Servomotor
- Sicheru
2-Draht- = VergroRern
Transmitter N 1 [ | S
+ + +! ' v~ @
{: { e w o ps
: : : = Verkleinern
Y ~ Sicheru Schitze ¢S

mA mV-V Tc

[1]

A\

3 Varistoren
Cod. A51-065-30D7

Q nur bei induktiven Lasten
und 24V~ Versorgung anschlie3en

[©



3 - Verdrahtung

3.3.1 SPANNUNGSVERSORGUNG

Integrierte Sicherung
0,5A trage

=k

=

Schaltnetzteil —mit integrierter
Sicherung, zweifach galvanisch
getrennt
e Standard-Spannung:
85...264V~
Frequenz: 48...63Hz
< Niederspannungs-Netzteil:
18...28V~
Frequenz: 48...63Hz
oder 20...30V— (Gleichspannung)
e Leistungsaufnahme 2W max.

3.3.2 PROZEREINGANG PV =

Maximal zulassiger

Widerstand: 150Q max

A FUr Thermoelement-Typen
J-L-T-K-S-R

« Polaritat beachten.

< Nur Ausgleichsleitung des gleichen
Typs wie das eingesetzte
Thermoelement verwenden.

 Wenn abgeschirmtes Kabel ver-
wendet wird, die Abschirmung ein-
seitig erden.

B Pt100-Aufnehmer
* Bei 3-Drahtanschlufd darauf ach-

ten, dal alle Leiter den gleichen
Querschnitt aufweisen (Imm? min).
Maximal zuléssiger Widerstand:
20Q pro Leiter

B @i « Bei 2-DrahtanschluR miissen beide

— Leiter den gleichen Querschnitt
aufweisen (1,5mm? min).

Bei 2-DrahtanschluR

sind die Klemmen 5 und
6 mit einer Briicke zu
verbinden.

A\ Bei einer Kabellange von 15 m und
einem Kabelquerschnitt von 1,5mm?
ergibt sich ein Fehler von ca. 1°C.

B1l Fur AT (2x Pt100)
« Leiter mit gleicher Léange und glei-

chem Querschnitt von 1,5 mm2
verwenden.

Maximal zulassiger Widerstand:
20Q pro Leiter




3.3.2 PROZEREINGANG PV (Fortsetzung)

—0

mA mV-V
PV +
—

mA -

Transmitter

+*  18v-

Transmitter
PV +

— -
mA ¢

-+

*  18v-

0——\

C Fir mA, mVundV

Ri = 30Q fur mA
Ri = 10MQ fur mV
Ri = 10KQ fur Volt

C1 2-Draht-Transmitter

3.3.3 WEITERE EINGANGE

Externer Widerstand 5 W
0.5Q fiir 1 A sekundéar
0.1Q fir 5 A sekundar

TA last

L ——
0 -

N>

N E]
N =

= Hilfsversorgung zur
Transmitterspeisung:
18V- +£10%
30mA max
Ri = 30Q

C2 3- oder 4-Draht-Transmitter

Lotbricke fur
100 mA
Sekundarwicklung

« Hilfsversorgung zur

Transmitterspeisung: 18V- £10%

30mA max
Ri = 30Q

50/100mA 10...100A

3 - Verdrahtung

Grundeinstellung,
100mA per Briicke einstellbar.

=
A Stromwandler CT
Zur Messung des Laststroms
* Primarseite: 10A...100A
e Sekundarseite: 50mA als




3 - Verdrahtung

3.3.3 WEITERE EINGANGE (Fortsetzung) =

e Wenn ein DC-Ausgang vorhanden ist,
werden fUr den externen Sollwert die
Klemmen 10(+) und 9(-) verwendet.

+ @ + +
Rj O %
— —
— mV-V mA
=
A 100%
| ]
0%
a

3.3.4 LOGIKEINGANGE

IL 1+ [L5kH—<
IL 2+ [10kH—= <

Open-Collector-
Ausgang

NPN

<]

Masse -
Galv. Getrennter

— Kontakt

Ausgang

(Open-Collector)

TTL-

B Externer Sollwert

Strom-Eingangsbereich
0/4...20mA
Ri = 30Q

Spannungs-Eingangsbereich

1...5Y,0...5Y,0...10V
Ri = 300KQ

C Potentiometer-Eingang

3.3.5 AUSGANGE OP1 - OP2 - OP3 - OP4

=

Die Funktionalitat der Ausgéange OP1, OP2, OP3 und OP4 wird bei der
Konfiguration definiert.
Folgende Kombinationen sind mdglich:

Positionseingang fur Ventile

100% 100Q bis 10KQ max
o)
Foth 2
o $ > I Stellhub | €
= ]
o g
O
0%
=

e Wenn am Eingang ON-Pegel
anliegt (entsprechend einem
geschlossenem Kontakt), wird die
entsprechende Funktion aktiviert.

e Wenn am Eingang OFF-Pegel
anliegt (entsprechend einem ge6ff-
neten Kontakt), wird die entspre-
chende Funktion abgeschaltet.

 Wenn der Potentiometer-Eingang
installiert ist, steht nur ein
Logikeingang (IL2) zur Verfluigung.

Regelausgang Alarmausgang Analog.
PV-SP
p  |LRegel-) OP1 oP2 | oP3 |oP4-c
zone Heizen
g |LRegel-|  OP4 OP1 | OP2 | OP3
zone Heizen
Heizem OP1 OP2
3 / Kithlen Heizen Kihlen QRS | olpasC
Heizem OP1 OP4 [1] OP2
4 / Kiihlen Heizen Kihlen [2] OP3
5 Heluzem OP4 [1] C__JP2 OP1 oP3
/ Kiihlen Heizen Kuhlen [2]
Servo- OP1 OP2
6 motor AUE 2U OP3 | OP4-C
wobei:
OP1 - OP2 Relais- oder Triac-Ausgang
OP3 Relaisausgang
OP4 DC- oder Logikausgang
OP4-C DC-Ausgang
Anmerkung

[1] Ist OP4 als Logikausgang konfiguriert, wird er Ausgangsstatus fir OP1/0P2 nicht durch eine rote

LED angezeigt (bei Konfiguration als Alarmausgang

[2] Wenn OP4 als Logikausgang konfiguriert wird, wird der Status der Ausgénge OP1 und OP2 nicht
durch eine rote LED angezeigt, wenn diese als Alarmausgange konfiguriert sind.



3.3.5-A EIN REGELAUSGANG,

RELAIS (TRIAC) E3
Last
=
Ag % oP1 V=
[L7p '
1 SchlieRer

3.3.5-C EIN REGELAUSGANG, DC
=

+ + @ +
i{ﬂD @ D?Last

mA mVv\V

Galvanisch getrennt 500 V~/ 1min
750Q/ 15V max. als Stromausgang
500Q/ 20mA max.

als Spannungsausgang

3.3.5-B EIN REGELAUSGANG,

LOGIK =
Last
IL © or4 V=
2

Ausgang 0...22V— +20% (20mA
max), galvanisch getrennt

3.3.5-D SERVOMOTOR-

AUSGANG =

—16p

. OP1 Vergroflern a

-

PO

P2
—

3-poliger Ausgang mit 2 Schliel3ern
(VergréRern, Stop, Verkleinern)

Verkleinern w

3.3.5-E ZWEI REGELAUSGANGE, RELAIS (TRIAC) / RELAIS (TRIAC)

Last
=
. OP1 Heizen
} ———o\V—~o0——¢
Y OP2 i
Kihlen
‘ 18 =

=

2 SchlieRer

3.3.5-F ZWEI REGELAUSGANGE, RELAIS (TRIAC) / LOGIK

Last

[—

M-

Heizen

I
V=
|

—16p
A%%,om@

3.3.5-G ZWEI REGELAUSGANGE, LOGIK / RELAIS (TRIAC)

3.3.5-H ZWEI REGELAUSGANGE, RELAIS (TRIAC) / DC

Last

[—

Last

)
1 @ oP4 Heizen v= Ag % OP2
2 [18p

M-

Heizen

I
V=
|

—1iep
A%%om@

3 - Verdrahtung

=
Last
IL ® or4 Kihlen v=
2
=
1
Kuhlen V=
— |
Last
=
+ + @ +
{ O® or4 K'L'lhlen) |:] Last
- al
mA mvyVv ____ |




3 - Verdrahtung

3.3.5-H ZWEI REGELAUSGANGE, DC / RELAIS (TRIAC)

+

+ + @
{ O® or4

2

mA mV,V

3.3.6 ALARMAUSGANGE OP1, OP2, OP3

Last

Kuhlen D |j Last

y OP1
17— ov=o—
P OP2
| —
2 SchlieRer
Last
=

@OPS{

1 SchlieRer

Last
—{1ep =
% \f OP1 Heizen Vl:
17 '

=

e Die Relais- oder Triac-Ausgange
OP1, OP2 und OP3 kdnnen nur dann
als Alarmausgang verwendet wer-
den, wenn sie nicht bereits als
Regelausgang benutzt werden.

3.3.7 ANALOGAUSGANG (OPTION) =
Galvanisch getrennt 500 V~/ 1min
P [11p + 750Q/ 15V max. als Stromausgang
{ o) ) |j Last  500Q/ 20mA max.
[12p als Spannungsausgang
mA mV.V - e Der DC/Logikausgang OP4 kann nur

als Analogausgang fur PV/SV ver-
wendet werden, wenn er nicht
bereits als Regelausgang benutzt
wird.

3.3.8 SERIELLE KOMMUNIKATION (OPTION) =

e Nahere Informationen entnehmen
Sie bitte der separaten Anleitung
“SERIELLE KOMMUNIKATION”.

e [T +
_ .................................... -

o)

Masse/
Signalerde




4 - Bedienung

4 | Bedienung

4.1.A FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE IM NORMALEN BETRIEB

Istwert PV Regelsollwert SP
(in technischen (lokal/extern oder
LEDs (rot) Einheiten) gespeichert)
zur Anzeige des
Ausgangsstatus: mesa M5 E12|
Ausgang OP1 ON (1) ™ "' ' ' '-'
Ausgang OP2 ON *(2 ] mm - -
Ausgang OP3 ON il 1 L)
. " - - L] -
5 LEDs (griin) zur Anzeige {| e
des Betriebsstatus: \$ | |
REM - Externer Sollwert aktiv
SP1 - Erster gespeicherter erﬁ m_
Sollwert aktiv B A
SP2 -  Zweiter gespeicherter
Sollwert aktiv @ \_/ Q,]
RUN - Programm lauft ] ]
MAN - Handbetrieb ‘ ‘
Aufruf Auswahl/
des Akzeptieren des
Menis angezeigten
) Werts
Automatik/ Programm
Handbetrieb Sollwertanderung Start/Stop

4.1.B FUNKTION VON TASTATUR UND ANZEIGE WAHREND

DER PROGRAMMIERUNG

mesa M5 ri2]
Parameterwert % =:' ': '-'

= e 1 X
Parametersymbol =y

o LD

Aufruf des Menus zur:

- Konfiguration EH@] [i]Hi
- Parametereinstellung
- Auswahl der
Zugangsebene ) Auswahl/Akze
Anderung des ptieren des
angezeigten angezeigten
Werts Werts

4.1.1 EINGABE NUMERISCHER
WERTE

(Beispiel: Anderung eines Sollwerts)

Einmalige Betatigung der Tasten < oder
G andert den angezeigten Wert um eine
Einheit, d.h. der Wert wird um den kleinst-
moglichen Betrag geéndert.

Wird die Taste S oder G gedriickt gehal-
ten, andert sich der Wert kontinuierlich mit
zunehmender Geschwindigkeit. Durch
Loslassen der Taste kann die
Geschwindigkeit, mit der sich der Wert
andert, wieder verringert werden.

Bei Erreichen des oberen bzw. des unteren
Grenzwerts fur den eingestellten Parameter
bleibt der Wert konstant, auch wenn die
Taste S oder [ gedriickt gehalten wird.

] -' '- -,' Zweiter

1. . :
FrAA gespeicherter Sollwert
0. 2
Jzay
(J s (O
—Vergrolern
1M Zweiter
I 1 :
-1 - | 9espeicherter Sollwert
J0.
J @ J
—Verkleinern
,l :,l l:, 'l-,l Zweiter
l'-l'l- '_' gespeicherter Sollwert
N I -
O % Wenn mit der Taste

R der nichste
Parameter aufgerufen
wird, wird die ange-
zeigte Einstellung
Ubernommen.

4.1.2 EINSTELLUNGEN MIT
PARAMETERLISTEN
(Eine Ubersicht zur Konfiguration findet
sich auf Seite 16 bis 18.)
Bei einmaliger Betétigung der Taste S
oder G wird die jeweils nachste oder vor-
hergehende Einstellmdglichkeit fur den
Parameter angezeigt.
Wird die Taste S oder G gedriickt gehal-
ten, durchlauft der Regler mit einem
Abstand von 0,5 Sekunden alle
Einstellmoglichkeiten. Wenn der néchste
Parameter aufgerufen wird, wird die ange-
zeigte Einstellung fur den Parameter Gber-
nommen.

I21 7 | Grad Celsius
(. "'_ Technische Einheiten
("I
J @ J
(. Grad Fahrenheit
J Technische Einheiten
ek
-
M mA
L technische Einheit
Uik
J ? J

[z Ph

J technische Einheit
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4.2 KONFIGURATION ( - E—
,' ] ,'-' Eingangskonfiguration '—, "-' Sollwert-
< ~ — r - - (= | Konfiguration
{ =Tyl M =1yln
=) - 5 - - ay >
"' ,' '-,' :—; Normale " 1 ,'- Konfigurationsmen(i ? < & | [%] < & |
and o e il | Betriebsart e > >
= 1 2.0 L rn
N oy R R R A Y
P < 0 L8 < & | = Eingangsart 1 | Sollwert-Art
l ”&” . S. Tabelle 1 U .l |5 Tabelle 3
S > J N 1 O <
Gedrickt halten, bis
 rr )| Anzanl [ - Sollwert-Eingangsbereich
Z) I .1CJ 12J | der Dezimalstellen " 1. 117 | (nur fir externen Sollwert)
~ ili i Py
0 S @ | 'ln'ur/ b?|llllr;ez;1rt§"r Skalierung) oS = | S. Tabelle 4
:,' :,' o (| Nullpunkt des TR Einheit fur
Anzeige wechselt. - '- “- T - . 101 | skalierten Bereichs 2.0 .12 1 ] | Sollwert-Rampe
; ; Y e Y 1 Za (nur bei linearer Skalierung): ay PER-/R0 0 PR
Eingabe eines Palworts L ,@ o | O S = | ?erejghsminimum bis a 4 S
von 0...9999 < = | JEa
erkseinstellung: - ndwert des Rickkehr
(Werkseinstell 33) U T End d kkeh
- 2 .17 ) | skalierten Bereichs zum ersten Parameter
e 5 S (ur bl nearer Skallnung): . o
Parameter [fd5 gespeicher- - ga J l:h.l- 1 bis
ten Wert ibereinsttmt¢~~~~ | |} SRR
(s. Seite 26). - A Radizierung _
/\ sl (nur bei linearer Skalierung)
\ p OK J O % no /985
NEIMA
I . Lineare
|' H ,-,' I~ | Skalierung
O = % = no /58S
YT Technische Einheiten
O 12 | S Tabelle 2
pa
() < & |
Ruckkehr

zum ersten Parameter
1 l"'.' l‘. o l"
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[

([
[
L ool

oy
[%] <

Ausgangskonfiguration

M 11 1 | Artder Regelung
[ |
A S. Tabelle 5
) < & |
TN Regelausgang: Heizen
Liv S. Tabelle 6
] < & |
e Sicherheitsstellung
cCr L
11 1) IZ | des Regelausgangs

O ur
] <

|
P
L <~ & | |nstaII|ert ist)

moaE P
””””””””””””””” Signalbereich

Nullpunkt far

I~ l': .ll_ 121 | Analogausgang

O S Gesamter Bereich
””””””” ,“ Endwert fur

I I=.17 1 | Analogausgang

O % = | Gesamter Bereich

(. S. Tabelle 7

Riickkehr zum ersten Parameter ik -

Ausgangssignals
des Analogausgang
(nur wenn DC-Ausgang

OF F/-100.100%

(A==
[ o

7L L ges Analogausgang
[ N (e | : ;
(nur wenn installiert)
L] < S. Tabelle 4

Regelausgang: Heizen

| I
[ = Ay ]

" Konfiguration der
- - Logikeingange
L onr

oy
[%] < &

|
J

Funktion von IL1

i i
= S. Tabelle 8
< & |
””””” )11 = | Funktionvon IL2
J. 2
- S. Tabelle 8
] <
Riickkehr

zum e[sten Parameter

"wo_r_ -
o "

~ _ _IZ
- i

o
iv

Alarmkonfiguration

=T
L. |
0O S @ |
T
oL
oS = |
L
==y
o S

oy
o <o &=

CEan
(W=

Zay
O <o &=

-~
O <o &=

Alarmart AL1
S. Tabelle 9

Ausgangszuordnung AL1
(nicht wenn AL1= Off)

i VN o I e I I o

ur i fure /e

Quittierung AL1
(nicht wenn AL1=0ff)

Lo
(= =

Unterdriickung beim
Anfahren AL1
(nicht wenn AL1=0ff)

[ g
— 0 /0

Alarmart AL2
s. Tabelle 9

Ausgangszuordnung AL2

(nicht wenn AL2=0ff)
'l l'l ] /'_Il'l 'I/ m I'I 'l

Quittierung AL2
(nicht wenn AL2=0ff)

Lo
(= =

Unterdriickung beim
Anfahren AL2
(nicht wenn AL2=0ff)

[
[ 1= By e

a1 larmart AL3
L.J
= . Tabelle 9
L <

("=l usgangszuordnung AL2
171 211 11 [nicht wenn AL3= Off)

e [yl l/ re 'I/I'H'l
O < G O © = Ay {0 iy A ) e |

[ L uittierung AL3
I I 1Z 177 [nicht wenn AL3=0ff)

O % -Jll.l/,.ll'.-“.-

77777777777777777 nterdriickung beim
(] |_ 1Z11- Anfahren AL3

Aanc'ht Y\:.??Ej AL3=0ff)

l-lll_l ””” larmart AL4
. . Tabelle 9

'wEHNa usgangszuordnung AL4
(W ANAN| mchtwennAL4 Off)

—~ R 0R2 003
0 S HENH /

e/ ar

U uittierung AL4
L = 1= 7 [nicht wenn AL4=0ff)

o % -Jll.l/-ll--

7777777777777777777777 nterdriickung beim
L - Anfahren AL4

nicht wenn AL4=0
L O <> & % J”' Lo f
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Tab.1 Eingangsart Tab. 3 Sollwert-Art Tab. 7 Regelausgang: Kuhlen
'l_ 'l_,l ] 'l_ Ausgangskonfiguration AnzeigeBeschreibung ™ Anzeige|Beschreibung - SRr Anzeige Bgschrelbung T
-1 - E-. o [0...600°C 32...1112°F L [Nurlokal OF F  INicht verwendet
f_ I |" - L 10...600°C 32...1112°F -1 |Nur extern - |Relais 2 Schaltend
S Feco H10...1200°C 32...2192°F L -~ |Lokal/Extern L o9 |Logik
E 1 Fe. 5 10...1600°C 32...2912°F L ok |Lokal - nachfuhrbar -5 10...5 Volt
F- - 10...1600°C 32...2912°F -~ BN |Extern - nachfihrbar J-5 |1...5Volt
Riickkehr - F -200...400°C |-328...752°F O- 10 10...10 Volt Stetig
zum normalen Betrieb l‘: Iz, IZ KundenspeZIfISCher BerelCh Ta.b 4 EXt SO”Wert - ':l l'll I‘I' l.'l'l' 020 mA
rd | |-200...600°C |-328...1112°F Analogausgang -t 4 H-2014...20 mA
rEdd F99.9..300.0°C [-999...5720°F Anzeige/Beschreibung
d£Lk [-50.0...50.0°C|-580...1220%F -5 |0...5 Volt Tab. 8 Funktion der Logikeingange
g 10...50 mv J-5 |1...5 Volt T
-5 10...5 Volt - 10 10...10 Volt Anzeige|Beschreibung e
-5 |1...5Volt Technische 0-2010...20 mA OF F  |Nicht verwendet
-1 10...10 Volt Einheiten H-20 14...20 mA L -~ |Lokal/extern
0-2010...20 mA 3. |Automatisch/Handbetrieb
Y-20 14...20 mA Tab. 5 |Art der Regelung L7 | |Erster interner Sollwert
Anzeige/Beschreibung oY LR2 |2° Zweiter interner Sollwert
Tab. 2 Technische Einheiten {F .- £ |Indirekte Wirkung Ein/Aus &', | |Sperren der Tastatur
AnzeigeBeschreibung [} k {Jf.d4 , |Direkte Wirkung 50 o | |Sollwertgradient sper 5F.
nond |keine P oo |Direkte Wirkung PID HPRL |Istwert PV Halten
o |Grad Celsius Py de |Indirekte Wirkung r.- H |Programm Start/Stop
o |Grad Fahrenheit Ud 1 |Direkte Wirkung Ventilstellun
A |mA [ P |Indirekte Wirkung 9 Tab.9 Alarmart
ny  mv HELLm |Linear , AL ALY
o |Volt HE Ot INicht-linear, Ol ESLZIE?\/ Anzeige/Beschreibung AL 3 ALH
SO, Lar-  |bar HEH 2 [Nichtdinear, Wasser OFE  |Nicht verwendet
””””””””” = = |ENAWeErt aes bereicns - - - -
H I':J'- J'_ fur Stromtransformator M5 1 |PSI i ’_"” Mg)flmalalarm Absolut
yay (nur wenn mindestens ein rh |Rh Tab. 6 |Regelausgang: Heizen F 5L [Minimalalarm
L) <~ G JAlarm als H - konfiguriert Pt |Ph Anzeige|Beschreibun neol 471H [Maximalalarm .
iSt) 10...100 [N g ) g L [y Ay ar Abwelchung
e '| lle f OFF |Nicht verwendet AP [Minimalalarm
"""""""""""""" ezimalstelle far : P
(1 &= .y 7y |Stromtransformator- c 1_|Relais 1 Schaltend L Auslosen Abweichung-
= Bereich L a9 |Logik oo mnerhalb_ shereich
L] < (nur wenn mindestens ein n-5 10...5 Volt des Bereichs
I/i‘ltzilr:n'lqlla!,s ./..”'.' Fonﬂgunert 1-5 [1...5 VoIt i . |Auslosen bei |Heizung-
Ruickkehr i i - 10 /0...10 Volt Stetig M7 IUberschreitung|sbruch
zum ersten Parameter n-2010...20 mA . bd |MeRkreis offen [nur AL1)
AL -Conf H-2014...20 mA




4.2.1 ALARMKONFIGURATION AL1, AL2, AL3, AL4

Es konnen bis zu vier Alarme konfiguriert

werden: AL1, AL2, AL3 e AL4 (s. Seite 17).

Fur jeden Alarm sind folgende Parameter

einstellbar:

A Art und Arbeitsweise des Alarms (Tab.
9, Seite 18)

B Quittierung:

C Unterdrickung des Alarms beim
Anfahren: bloc

D Die Zuordnung des Alarms zu einem der
Ausgange0F ] J[OFZ JOF3

Fur die Ausgabe von Alarmen kénnen
lediglich Ausgénge verwendet werden,
die nicht bereits fir die Regelung einge-
setzt werden (s. Abschnitt 3.3.5, Seite 12).
Wenn mehrere Alarme auf einen gemeinsa-
men Ausgang ausgegeben werden, sind die
Alarme mit einem logischen ODER verknipft.

Anzeige beim Auftreten von Alarmen

Die Art des vorliegenden
Alarms wird abwechselnd mit
dem Istwert PV angezeigt.

i W ¥
—EC o
A r

S . R
(N
RN

Die rote LED fur den aktivierten
Alarmausgang leuchtet.

Der Einstellbereich fir den Alarmsollwert
erstreckt sich Uber den gesamten
Eingangsbereich und unterliegt nicht der
Sollwertbegrenzung.

[A] ALARMART UND
ARBEITSWEISE

Absolut-Alarm (gesamter Bereich)

On SP Vollbereichs
maximalalarm
[ [y |
Oﬁ: - a0
hyd | hyu
Vollbereichs On
minimalalar
_F5L &) + Off
¢ ——— —————
Oberer Alarmsollwert Unterer

Bereichsgrenzwert
Abweichungsalarm

Bereichsgrenzwert

On SP Abweichungs
maximalalarm
off Qe
hyd | hyu
Abweichungs On
minimalalarm
_df'L [ Off
ASP | ASP
- Engwert des < ;

+ Endwert des

Alarmsollwert Bereichs

Bereichs
Abweichungsbereich

SP
Auslosen auRerhalb On

des Bereichs T r

_bed b Off

hyd| hyu hyd| hyu
ASP ASP

Endwert des \ /

\ Endwert des
Bereichs Alarmsollwert

Bereichs

[B] QUITTIERUNG

Wenn die Quittierung aktiviert ist, wird ein
aufgetretener Alarm angezeigt, bis er vom
Bediener quittiert wurde. Zur Quittierung
kann eine beliebige Taste betatigt werden.

(M.

Y -
[
[y
N

O < O

Nach der Quittierung wird das Alarmrelais
nur zurlickgesetzt, wenn die
Alarmbedingung nicht mehr erfullt ist.

[C] UNTERDRUCKUNG BEIM
ANFAHREN

(-
N |
| I
(-
s
] << 0
L
ASP Unterdriick
SP "
on Fallende
Off C Rampe
“4 Anfahren Sollwert
ASP
”””” =SP
Py +Bereich
SP Steigende
ASP Unterdriickt Rampe
On )
Off
+ Anfahren

4 - Bedienung

[D] MERKREIS OFFEN LBA

Wenn der Regler eine Unterbrechung in
den Eingangs- oder Ausgangsleitungen
feststellt, wird nach einer einstellbaren
Zeitspanne von 1 bis 9999 Sekunden der
Alarm AL1 ausgeldst (s. Seite 22).

Der Alarm wird blinkend angezeigt und ver-
lischt, wenn der Fehlerzustand nicht mehr
besteht.

]
= T 0
b I ol N\

oo O
O o O OP1
O <o O

A 4

N

mA PR ->

/ °C

€ Fur Ein/Aus-Regelungen ist dieser
Alarm nicht verfiigbar.
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4.3 PARAMETEREINSTELLUNG

|
':l ]

I J 2.2 | Normaler
S [ | Betrieb
|

A

Die Parametereinstellung ist mit
einem Timeout ausgestattet. Wenn
fur mehr als 30 Sekunden keine
Taste betatigt wurde, kehrt der

Regler wieder zur normalen
Betriebsart zurtick.
Nachdem der gewilnschte

Parameter oder Kode gewahlt
wurde, kann dieser mit den Tasten
A oder X2 verandert werden (s.
Seiten 15 und 30). Die angezeigte
Einstellung wird in dem Moment
Ubernommen, in dem die Taste
(=2J).zur Auswahl des nachsten
Parameters betétigt wird.

Mit der Taste wird die jeweils nach-
ste Parametergruppe zur Anzeige auf-
gerufen.

iz 1 Sollwert-Menu [ R Rampenprogramm- 211 Alarmment
N I [ | Menii (-
Fe e ; ; M[e
= win 112y | (Wenn installiert, I=Au Iy
e e S. Seite 36) o~
< &= | < [J < B |
Loc BEa |
T Auswahl lokaler/ 1 Steigende [T ] Alarmsollwert 1
- - r externer Sollwert Ji-. 1| Sollwertrampe . - - 21 5. Tabell
—- fur e fir oclen und = 2 OF F 11 Stellen .1 S Ak
2 | externen Sollwert konfiguriert) = —_— 7
Lo /rei NEE
e ) | Erster gespeicherter [ =1 _)| Fallende Sollwertrampe T Alarmsollwert 2
L. 1| Sollwert . 10| OFF/istellens ... [1] IC - - - | [2]s Tabelle
S (nur bei Konfiguration fur O ay — AN '
L) <~ BB | jokalen Sollwert) = L~ &
Gesamter Bereich .00
TTTETETT Zweiter gespeicherter | [T ] Skalenfaktor fir D T Alarmsollwert 3
J.07. IC | Sollwert " IZ 110 | externen Sollwert o [2] 5. Tabelle
AN (nur bei Konfiguration far e (nur bei nachfiihrbarem Ja ’
L] < B | jokalen Sollwer) L~ B 1 |okalen/extemnen Sollwert) - L~ &
Ao Gesamter Bereich 9.99...99.99 7
=T Auswahl erster/zweiter ] o Alarmsollwert 4
-"&-' L - Iokakl)erSol!cyvert. f LS ) Basissollwert 'Q- = = | [2]s.Tabelle
=iks (nur bei Konfiguration fur 20 V20 | (nur bei internen/externen O 2
lokalen Sollwert) P J Sollwert) [
7777777777777 nore F55PTSERS L) <& G iber den gesamten -] 7777777777777777
o g | Untere Skalenbereich C O Obere Hysterese fiir
A lSJoItlwertbegrenzung 71 2. 11 | Alarm 1, asymmetrisch,
S nterer . S 0...5% der Spanne in
L) =~ BB | pereichsgrenzwert bis 5'H Anmerkung L <~ & technischen Epinheiten
Max.SP [1] In der bei der [
[ ]| Obere Konfiguration festge- L 1) 1 1| Untere Hysterese fir
.l.lQ . 'S_olll\'/vgrtb%grenzung legten  Einheit fur IIQ_I. 12 élargg/la:rs%/;r:ﬁ;r_lsch,
O S 'L bis oberer i o S ...5% i
~ Bereichsgrenzwert SoIIwerF Rampen .<S' technischen Einheiten
Abschnitt 4.2, Seite
Rickkehr zum 16): Stellen/Sekunde,

ersten Parameter

Stellen/Minute oder

des Sollwert-Menis Stellen/Stunde.
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AT
[ (e

Zay
O <o &=

llll
N

Ruckkehr zum
ersten Parameter
des Alarmmends

Obere Hysterese flr

Alarm 2, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

Untere Hysterese fir

Alarm 2, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in

— technischen Einheiten

Obere Hysterese fur

Alarm 3, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in

— technischen Einheiten

Untere Hysterese fir

Alarm 3, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in

— technischen Einheiten

Obere Hysterese fir

Alarm 4, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in

—technischen Einheiten

Untere Hysterese fir

Alarm 4, asymmetrisch,

0...5% der Spanne in
technischen Einheiten

PARAMETERMENU
[ PID-Parameterment I_ - I Selbstoptimierungs-
I | (N - Meni
[ .
Lz i
S = | % S & |
C.0 L] Nachstellzeit o)
AL Proportionalbereich . J. (,r}‘,”,t.’e' PID-Regelung) T A ] Selbstoptimierung starten
.. (nur filr PID-Regelung) 1 S @ | Wrr/1..9999 Sekunden Cunnie (elnmahg)
AN 0 1 999 9% del’ = |'”'|/'”' -l
5 = -
L“J Bereichsspanne | EEEEE VL . — -
Lo Vorhaltezeit
k.. §’}L,",b‘;'1P'D9F;%996'SU”I?) ; A AL Kontinuierliche
Anmerkung [2] Entsprechend der vorge- O v &= exunden e & (Sefjlé)pst}[\%%li?r:firnuggr
nommenen Einstellungen erscheint ein .00 O < & | Einstellung P Gh)
Kode fir die Alarm-Nummer und die Art e Uberschwing- ralEs.
dieses Alarms, fur den hier der '-“Q-- Unterdriickung AT Berechneter
Al i 0 < (nur bei PID-Regelung) .0 Proportionalbereich
armsollwert eingegeben werden muR. = FF/0,01...1,00 A=l : . .
. O % (nur Anzeige) (bei adaptiver
Alarmart Wirkung  [Nrund Param. oo —— Selbstoptimierung)
g : M _ (- | Manuelles Integral
Vollbereichs- Maximum _F5H ur k- §”,‘,”Pe' PID-Regelung) T Berechnete Nachstellzeit
alarm . e 0o < e/ 1...100% des z. I (nur Anzeige) (bei adaptiver
Minimum =18 AusgangSS|gnaIs O S Selbstoptimierung)
: i o O A ——
Abweichungs- Maximum - e 11 (= | Proportionalbereich
alarm Minimum _dElL bl & Eﬁ]ﬂ?lk;?Heizen/Kuhlen ””””””” ' Berechnete Vorhaltezeit
r O < i p = .00 nur Anzeige) (bei adaptiver
Abweichungs- Auslosen Konfigurationen)0,1....999,9% P (Selbstoptir%it)er(ung) P
bereich auBerhalb des  _ f der Bereichsspanne O <
Bereichs |_|- Nachstellzeit Kuihlen
; . I-. 1. - | (nurbeiHeizen/Kiihlen-
Laststrom Ausldsen bei O 3 Kogﬁgurationen)
1...100A Uberschrei4 _ HE - —— OFF71...9999 Sekunden
0,1...20A tung | N
I_ 1 17 | Vorhaltezeit Kuhlen
ALL Auslosen bei b 1 (fur b Helzen/Kien- Riickkehr
Verzogerung |Uberschrei- )L 54 L <~ & (F F/1...9999 Sekunden  2Um ersten Parameter des
1...9999 sek. tung Riickkehr zumJersten Parameter Selbstoptimierungs-Menis

des PID-Parametermeniis
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,' I Eingangsmeni
[ ]
L1z g
S =
ez
[
o Eingangsfilter-Konstante
I-.° 1. | 0,2...999,9 Sekunden
o S oder OF F
””””” ,,-, Eingangskorrektur
JUTL.JUT | +60 Stellen
Zay
(1) < & |
"""",’_’",’J’"-’,",’-’,’" MeRintervall
- .Q.l L2111 | 0,1...10 Sekunden
O <o &= |
Riuckkehr zum

ersten Parameter
des Eingangsmeniis

I I Ausgangsment = _ 7| Kommunikations-| 1=] - Zugangsmenil ~ _ _ - Konfiguration
(N - i , [ | Seite 26 - il -
1101 1101 Mend 1101 5. Seite 26) 110 meny
(W= iN] L i rw LI 1 | (s Seite 16)
% S = | S = | ? S ﬁL S
05 100 [ ]
AL (0] Ausgangshysterese L Zykluszeit Kihlen - Gerateadresse
IJI.171 21 | (nur bei Ein/Aus-Regelung) - . (nur bei Heizen/Kiihlen) G0 | OFF/1...247
0 S 0,1...5,0% der Spanne o S 0,2...100,0 Sekunden o S
. SE00
O Zykluszeit L Totbereich I T ) | Baudrate
C.C. (nur bei Ein/Aus-Regelung) LD 1D | (nur bei Heizen/Kiihlen) [ S o =T Ty = TR T Ty T =y Ty
O % = | 0,2...100.0 Sekunden O % = | 0,0...5,0% M % = | 9500 19200
[t 100U b’
EY = Untere M- o) | Untere ) _ _ 1 | Kmridiosodd
I.JI~. . | Ausgangsbegrenzung I1 U .l '] | Ausgangsbegrenzung UL | fadbdbus
S (nicht bei Heizen/Kiihlen) Ea Kuhlen e T T T
O~ &1 1000% L =2 B T (qur bei Heizen/Kiihlen) L)~ & |
1000 OFF 0,0...100,0%
M A ] Obere T = Maximale Anderung des
IJI~. 171 | Ausgangsbegrenzung (M. 'Ausgangs&gnals Kthlen
S 0...100,0% S @ | Urr
=~ = 5" /0,01...99,99%/Sekunde
g v |
Comm Maximale Anderung des 1111 1 | Stellmotorlaufzeit
.- Ausgangsagnals {JLIZ 1T | (nur fur Servomotoren)
O S (F F/0,01...99,99%/ O S 15...600 Sekunden
— Sekunde [
OFF
- . M | Ausgangssignal MO L | Minimale Schrittweite
J 2.7 | wahrend Softstart L1 D) | (Hysterese) (nur fir
O % OFF70,1...100,0% 0 S Servomotoren)
— 1 — 0,1...5,0%
L
- (. 1 (1 | Dauer der Softstart- Ruckkehr zum Ruckkehr zum
'”Q"" L l(:;lri];ftewenn SLOP = Off ersten Parameter ersten Parameter
L < 2E0F des Ausgangsmenis des Kommunikations-Ments
—— 1...9999 Sekunden gang



4.3.1 PARAMETERBESCHREIBUNG

Die Parameter sind in Gruppen und
innerhalb der Gruppen entsprechend
ihrer Funktionalitat angeordnet.

SOLLWERT-MENU

Erster gespeicherter
Sollwert

IZ 01 21| Zweiter gespeicherter

Iz 10 |
=l J

. 2] Sollwert

Die beiden gespeicherten Sollwerte
kénnen Uber die Logikeingange, die
serielle Kommunikation oder die
Tastatur angewahlt werden. Der akti-
ve Sollwert wird durch die griine LED
oder angezeigt.

cCnoo
0. -
IZ 121 ()] Obere

=LU. 11] Sollwertbegrenzung
Oberer und unterer Grenzwert fiir den
Sollwert. Die Spanne zwischen die-
sen Grenzwerten mufR mindestens
100 Stellen betragen.

Untere
Sollwertbegrenzung

Steigende

1
sll.. LI Sollwertrampe

1 _1| Fallende

=Ll.. Ll] Sollwertrampe
Dieser Parameter definiert die maxi-
male Geschwindigkeit, mit der sich
der Sollwert d&ndern kann, ausge-
drickt in  Einheiten/Sekunde,
Einheiten /Minute oder Einheiten
/Stunde. In der Einstellung OF F ist die
Funktion abgeschaltet, und der neue
(Uber Tastatur, Logikeingang oder
Kommunikation eingestellte) Sollwert
wird unmittelbar ibernommen, ande-

renfalls erfolgt die Anderung mit der
konfigurierten Geschwindigkeit.

Skalenfaktor fur

- '- -
I_I._JlJ] externen Sollwert

Der Skalenfaktor legt die Spanne fur
den externen Sollwert an. Diese ergibt
sich aus der Spanne des
Melbereichs multipliziert mit dem
Skalenfaktor.

I T11Z | Basissollwert

[ I e X

Der Basissollwert legt den Beginn der
Spanne fiir den externen Sollwert fest,

also den Sollwert bei einem
Sollwertsignal von 0%.
Beispiel
Externes
Signal
1ov AN Basissollwert
“ =200
AN I Skalenfaktor
AN =0.50
. Basissollwert
\ =800
«—— Skalenfaktor
\ =-0.50
\ Bereich
0 200 800 1200 °C

..

externen Sollwert

Spanne fiir externen Sollwert
= MeRspanne x Skalenfaktor

Beispiel: 1200 x 0,5 = 600°C

4 - Bedienung

ALARMMENU
(s. Seite 19)

PID-PARAMETERMENU

'l:l 'l_, Proportionalbereich
21 [~ | Proportionalbereich
.. .| Kihlen

Innerhalb des Proportionalbereichs
bewirkt eine Regelabweichung SP -
PV ein Ausgangssignal, das propor-
tional zu dieser Regelabweichung ist.

'l_ | Nachstellzeit ti

L [~ 1 Nachstellzeit/

I-. ). I | Kihlentic

Die Nachstellzeit ist die Zeit, die
benétigt wird, um die durch den P-Anteil
resultierende bleibende Regelabweichung
auf Null zurtickzufihren.

In der Einstellung OFF ist das I-
Verhalten abgeschaltet.

1 ] Vorhaltezeit td

= .12
I_ .1 [~ | Vorhaltezeit

l-.I.l. L | Kuhlen tdc

Das D-Verhalten bewirkt ein Signal,
das proportional zur Anderungsge-
schwindigkeit des Eingangssignals
ist. In der Einstellung JF F ist das D-
Verhalten abgeschaltet.
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4 - Bedienung

4.3.1 PARAMETERBESCHREIBUNG (Fortsetzung)

Mr Uberschwing-

L)L . Unterdriickung

Je kleiner der Wert fir diesen
Parameter (0,99—>0,10) um so stér-
ker wird das Uberschwingen bei einer
Anderung des Sollwerts reduziert,
ohne das PID-Regelverhalten zu
beeinflul3en.

Bei einer Einstellung von 1,00 ist die
Uberschwing-Unterdriickung nicht akiv.

M _ 1011Z | Manuelles

LU I ) Integral

Bei einer Regelung ohne I-Verhalten
(PD-Regelung) bestimmt das manu-
elle Integral den Ausgangswert, wenn
PV = SP ist.

SELBSTOPTIMIERUNG

Dieser Regler verfugt Uber zwei Arten
der Selbstoptimierung:

e Eine einmalig ausgefihrte
Selbstoptimierung
e Eine adaptive (lernfahige)

Selbstoptimierung

Bei der einmaligen Selbstoptimierung
gibt der Regler zu Beginn eine schnel-
le Folge von Ein/Aus-Impulsen tber den
Ausgang aus, beobachtet das
Ansprechen des Prozesses und ermit-
telt daraus die optimale Einstellung der
PID-Parameter, die dann sofort aktiv
wird. Vorteil dieser Optimierung ist die
hohe Geschwindigkeit.

24

Einmalige Selbstoptimierung

Adaptive Selbstoptimierung (Fortsetzung)

Sollwertanderung

Ende der
Optimierung und

Ubernahme der
Parameter

Start der
Selbstoptimierung

Istwert PV

Regelausgangl || \1

Die von Mesa entwickelte adap-
tive Selbstoptimierung bringt
wahrend der gesamten
Berechnungsphase der PID-
Parameter keine Stérungen in den
Prozel? ein.

Sie eignet sich inbesondere fur
Prozesse, deren Verhalten sich
Uber die Zeit andert oder deren
Verhalten sich bei unterschiedli-
chen Sollwerten nicht-linear ver-
andert.

Flr die Selbstoptimierung ist kein
Bedienereingriff erforderlich. Sie ist
einfach und genau: die Funktion ana-
lysiert kontinuierlich die
ProzeRreaktion auf Stérungen und
bestimmt Frequenz und Amplitude
der Signale. Basierend auf diesen
Werten und gespeicherten statisti-
schen Daten werden die PID-
Parameter dann automatisch modi-
fiziert.

Stérung

Neue
Parameter

Wenn die adaptive
Selbstoptimierung beim
Abschalten der

Spannungsversorgung aktiv watr,
werden die Einstellungen der PID-
Parameter gespeichert und beim
erneuten Einschalten des Reglers
wieder aktiviert.

EINGANGSMENU

[ Eingangsfilter-

..l JlL | Konstante
Zeitkonstante des RC-Filters in
Sekunden, der auf den Eingang ange-
wendet wird. In der Einstellung OF F
ist diese Funktion abgeschaltet.

Wirkung des Filters

100%
63,2% PV

Ol il Zeit

Eingangskorrektur

| _IC 0

1. 11
Ein hier eingegebener Wert wird zum
Eingangssignal addiert und verschiebt
den gesamten Eingangsbereich um
diesen Wert (+60 Stellen).

I_ IZ 21| MeRintervall

.00,
Das MeRintervall wird in Sekunden
angegeben.

Dieser Parameter wird Ublicherweise
bei langsamen Prozessen verwendet,
um das MefRintervall UGber einen
Bereich von 0,1 bis 10 Sekunden an
den Prozel anzupassen.




4.3.1 PARAMETERBESCHREIBUNG (Fortsetzung)

Regelausgang annehmen kann. Diese
Begrenzung ist auch im Handbetrieb

Maximale Anderung
des Ausgangssignals
Heizen

Maximale Anderung

AUSGANGSMENU
M )] Ausgangshysterese aktiv.
e
re_
SIP S N
Aus ! |
‘ Ao _r
hy L. L

Die Hysterese des Regelausgangs wird
in Prozent der Spanne angegeben.

] Zykluszeit

- -
[

I - "] Zykluszeit

L. L | gKghlen

Innerhalb der Zykluszeit moduliert der
Regelalgorithmus die Ein- und
Ausschaltzeiten des Regelausgangs.
Das Verhéltnis dieser beiden Zeiten ent-
spricht dem Ausgangssignal in Prozent,
die Summe beider Zeiten der Zykluszeit.

Untere
Ausgangsbegrenzung

[
L. L
Gibt den kleinsten Wert an, den der
Regelausgang annehmen kann. Diese
Begrenzung ist auch im Handbetrieb
aktiv.

Obere
Ausgangsbegrenzung

Obere
Ausgangsbegrenzung
Kuhlen

Gibt den maximalen Wert an, den der

[y
.
A e
L.

des Ausgangssignals
Kuhlen

Dieser in %/Sekunden ausgedrick-
te Wert gibt an, um wieviel Prozent
sich das Ausgangssignal pro
Sekunde @ndern darf.

Der Einstellbereich betragt 0,01 bis
99,99%/Sekunde.

In der Einstellung OFF ist diese
Funktion abgeschaltet.
OoP
100% #
Soft-Start-
Phase Anderung
TLn in %/sek
)
Zeit g
Anfahren

Z L re
L
Dieser Parameter gibt den Wert ab,
den der Regelausgang wéahrend der

Softstart-Phase annimmt.

Ausgangssignal
beim Softstart

IZ I I 1| Dauer der

=l .I- 1] Softstart-Phase
Dieser Parameter gibt die Zeit ab dem
Einschalten an, wahrend der das
Ausgangssignal auf dem Softstart-
Wert gehalten wird.

I _ _1| Totbereich

LTI L] Heizen/Kihlen
Dieser Parameter spezifiziert die
Breite des Totbereichs zwischen
Heizen- und Kiihlen-Seite.

Heizen/Klihlen-Algorithmus

Heizen
100% :
\ Heizen Kiihlen
}-—---\\ <p {:
\\\
N,
Pb. |dbnd| Pb./C
100% 0 o0 100%

........ Ausgang Heizen
—— Ausgang Kuhlen

1] Stellmotorlaufzeit

Dieser Parameter definiert die Zeit,
die der Stellantrieb (Servomotor) zum
Durchlaufen des gesamten
Stellweges (0 bis 100%) bendtigt.

M1 )] Minimale

LILLED V) sehrittweite
Positions-Auflésung oder Totbereich
des Stellantriebs/Servomotors.

4 - Bedienung

KOMMUNIKATIONS-MENU

Gerateadresse

[
oot

Die Gerateadresse gibt eine Nummer
zwischen 1 und 247 an, unter der die-
ser Regler angesprochen wird. Alle
an den gleichen Kommunikationsbus
angeschlossenen Instrumente mus-

sen eine unterschiedliche
Gerateadresse haben. In der
Einstellung 0OFF ist keine

Kommunikation mit dem Regler mog-
lich.

Baudrate

[
=20
Die Baudrate kann von 1200 bis
19.200 baud eingestellt werden.

ZUGANGSMENU
(S. Seite 26)

KONFIGURATIONSMENU
(S. Seite 16)



4 - Bedienung

4.4 ZUGANGSEBENE - PABWORT - KALIBRIERUNG
'-' 1)) Normaler ,'-,' [l | Zugangsment
1 2 o | Betried 100
[ l .10 Lz
S 0 S = |
Gedriickt halten bis ,' : PaRwort eingeben, um
Co e Zugang zu erhalten.
{ l-'Q L. Von 0 bis 9999
] < (Werkseinstellung: 11)
Das Pal3wort wird nur
akzeptiert, wenn es mit
\ NEIN dem im Parameter
) AF A5 gespeicherten
A Wert Gbereinstimmt. [A]
Anmerkung: — - —
Bei Betatigung der Taste (&) kehrt der ,'- ll ” " Zugang zu allen Ebenen " ” "' ', Bedienerebene " l ,' ”'- Freigabe-Ebeneedit
Regler zum normalen Betrieb zurick. C_1 [1] = I =
G- 2 rc.- 2 I
[Za; S [N
[1] Bei der Zugangsebene Full werden alle rele- O = | O sl = | L) < & |
vanten Parameter angezeigt.
WEln| IL' Folgende " ,' " ,' I - Anderung des "-,' IL'I ,' I . Anderung des
" | = | Schritte ausfiihren - L l-l'l- Konfigurations- '_ L "'_" Zugangs-Palworts
A £ A | Pabworts cHE e
O == | O === | O =@ |
'”-' '-, Umschaltung A/M -,' -,' Eingabe des ,' ,' Eingabe des [A]
- l-l'l-l " /el '_ '_"_”'_ Konfigurations- P Zugangs-Paworts
a0 Lm0 oy | PaBworts (A=
O S & DS = | O S




Zugangsebene

Wird angezeigt

Wird nicht angezeigt

Zugangsebene

Anzeige und Anderung moglich

Erscheint in der “Kurzibersicht”

Nur Anzeige, keine Anderung

4.4 ZUGANGSEBENEN - PABWORT - KALIBRIERUNG (Fortsetzung)
In der Freigabe-Ebene wird defi- Parametergruppe Kode
niert, weluche Gruppen_ und 10 e
Parameter fur den Bediener in nor- = o1 TR
malen Betrieb zugénglich sind. 1 171 L.
Lo
Eay
Nach Aufruf der Freigabeebene und O < OJ
Eingabe des entsprechenden
PaRworts kann das Parameter-Men Parameter '_F?‘de
aufgerufen werden. Anstelle eines AC M rocr
numerischen Werts fiir den Parameter N | FA5k
wird der Zugangsstatus angezeigt. Pl e
- o=
[N 1
Mit den Tasten A&yund X~’kann die H = O UL LS

Keine Anzeige, keine Anderung

Zuordnung wie gewilinscht geandert
werden.

Laden der Daten '-, ". o
aus dem Speicherchip = N A
EHE:

|
[
[ N i
(gl iy

Abspeichern der Daten
im Speicherchip

O &&= |

O & =

Kalibrierungswerte erst
eingeben, wenn das
Ventil zum Stillstand

Bestatigung
und Riickkehr
zum normalen

Betrieb

—

gekommen ist.

[

=2 _ L

.0 L
=

Crce
(o S = |
1

(]

=P

roCL
- ? = |
iy

- .
0L
FoCr
- = |

Kalibrierung des
Potentiometers zur
Positionsriickmeldung

(nur wenn installiert)

Das Ventil befindet
sich in der 0%...Stellung.

Das Ventil befindet
sich in der
100%...Stellung.

4 - Bedienung

Parameter, die der Zugangsebene
Fd*%k zugeordnet sind, kénnen iber
die Ubersichtsfunktion (s. Abschnitt
4,9, Seite 30) angezeigt werden. Bis
zu 10 Parameter kdnnen dieser

Zugangsebene zugewiesen werden.

Wenn alle Parameter der gewahlten
Gruppe durchlaufen wurden, verlafit
der Regler automatisch die Freigabe-
Ebene.

Die Freigabe-Ebene muf fur alle
weiteren Parametergruppen auf-
gerufen werden, die freigegeben
oder gesperrt werden sollen.

Die Zugangsebene fur Gruppen und
Parameter wird wie folgt aufgerufen:

Bedienerebene

Bestatigen



5 - Anzeigen

ANZEIGEN 51

Handbetrieb '-' ,” H ,' Normaler
- - Betrieb
o e |
] g e Y |
Za
O <o = |

STANDARDANZEIGE

A\Die anzeigten Werte konnen hier
nicht verandert werden.

L0
) TLID)
B i |
[ e A N

ATM [y

0 <o =

i
[ B A |
(] 'l'

(

Produktkode

gy

2l ll' l'l
S 1 a0

[ e B |
ane

Za
B < [

(A

1T
[

L.

AN
2 <o OJ

Basisgerat-Kode
(s. Seite 5)

Softwareversion

Ruckkehr zum normalen Betrieb

JZaN
8 < =

[~
o
[yl
L

Zay
2 <o &

A rr
S
[ l'l

=. .-

[y
2 <o =

iz r
-l

. r -
I-.. 1

Zay
2 <o &=

Automatischer
Betrieb

Technische Einheiten

Ausgangswert OP1
(nicht bei Ein/Aus-
Regelung)

Sollwert der Regelung
(nur bei lokalem Sollwert,
wird nicht angezeigt, wenn
Slopes abgeschaltet sind)

Laststrom in Ampere
(nur bei Option C.T.)

52 “KURZUBERSICHT”
(Verkurzte, schnelle
Parametertbersicht)

Bei der Kurzubersicht kénnen bis zu
10 Parameter einfach und schnell
angezeigt und veradndert werden,
ohne die Menustruktur der einzelnen
Parametergruppen zu durchlaufen.
Zur Anderung der Parameter die
Tasten &und X dricken. Die
neue Einstellung muR mit der Taste
(2]bestatigt werden.

Beispiel fur typische Parameter der

Kurzibersicht

(.
=
C LI

o S = |

Y I I
o R

o Y iy Y |
20 20

N
L] <

S |
(-
ol ol
o e gy

Py
B <o OJ

Einmalige
Selbstoptimierung
Starten

P N i )
L=y et g

Alarmsollwert 3
(Vollbereichsmaximalalarm)
Uber den gesamten
Bereich

Auswabhl eines
gespeicherten
Sollwertes

PR o I J i o | l [ |
Ly et e X [ Mt o

Riuckkehr zum normalen Betrieb



6 - Eingaben und Befehle

(Ml EINGABEN UND STEUERUNG DES REGLERS UND FUNKTIONSABLAUFE
BEFEHLE

Der Regler kann auf verschiedene
Weisen gesteuert werden:

1

6.1 EINGABEN UBER DIE 6.2 STEUERUNG UBER DEN 6.3 STEUERUNG UBER DIE
TASTATUR LOGIKEINGANG SERIELLE SCHNITTSTELLE
S. Seite 32 Bitte in der separaten Anleitung zur
= Anderung des Sollwerts (Seite 30) seriellen Schnittstelle nachlesen.
e Auswahl lokaler/externer Sollwert
(Seite 30)
= Auswahl gespeicherter Sollwerte
(Seite 30)

e Automatik/Handbetrieb (Seite 31)

e Starten der Selbstoptimierung
(Seite 31)

= Starten eines Programms (Seite 37)




6 - Eingaben und Befehle
6.1 EINGABEN UBER DIE TASTATUR

A. ANDERUNG DES SOLLWERTS B. AUSWAHL LOKALER/EXTERNER SOLLWERT

Der Sollwert kann direkt durch

Betatigung der Tasten <&Ayund ,-' -,' I H-,' Normaler '-, ,'-' Sollwert-
<’ verandert werden. e Betrieb A - Meni
Bei der Anderung des Sollwerts wird = Ql LI ( lg (AN

der neue Wert aktiv, nachdem fiir 2 < O < E |
Sekunden keine Taste betatigt wurde. | .

Zur  Bestatigung blinkt  die
Sollwertanzeige einmal.

C. ANDERUNG DES GESPEICHERTEN SOLLWERTS

Der Sollwert kann direkt durch Betéatigung der Tasten
Ayund X2 verandert werden. Bei der Anderung des
Sollwerts wird der neue Wert aktiv, nachdem fur 2
Sekunden keine Taste betatigt wurde. Zur Bestatigung
blinkt die Sollwertanzeige einmal.

Gedriickt halten bis

2D TV ) | Normaler Loc/Rem - '- - gespeicherter '_-‘_ '_”-
= LW Betrien L= Sollwerte e L g 8
o e |
C I —a 3 —a P
(0 s [ | Beispiel: Anderung des
Sollwerts von 275,0 auf — —
350,0°C Auswahl des - " "' ,' Der Sollwert wird Erster I -] I ”' l ,' Der Sollwert wird nach
"l ',ll ,l'l',l lokalen Sollwerts . nach Betatigung gespeic“erter = '.' I ,.', f Betétigung
- N - - ) Sollwert .
- [ | CGeénderter Sollwert - 1 der Taste (&)  aktiv. o g gy der Taste («=2]  aktiv.
-IQ.I (AN —{ % j Bei externem —) % I Der aktive Sollwert
R Sollwert leuchtet wird durch die griinen
Nach i die griine LED - F A LEDs err
2 Sekunden @ Auswahl des Lrc Zweiter o e A angezeigt.
Ubernahme des neuen externen Sollwerts = =t A= gespeicherter =l = o l=
-' -" ' '-' ) ] - - Sollwert ' ‘ ' N
C LU ‘ Sollwerts, angezeigt durch '-Q' ,@” -
- 5 '_ (-1 (| einmaliges Blinken, > | — < J
-,Z-L (MANE J danach Ruckkehr zum ( (
O <o O | normalen Betrieb. Riickkehr zum normalen Betrieb Ruickkehr zum normalen Betrieb
Anmerkung: Jede Anderung des Sollwerts erfolgt im Rahmen der Begrenzungen, die durch die Beispiel Sollwert der Regelung = 350°C

fallende bzw. steigende Sollwertrampe definiert sind, d.h. der Sollwert wird entsprechend die-
ser Parameter auf den neuen Wert gefiihrt. Dies gilt fir alle Modelle und alle Betriebsarten.

In Verbindung mit einem externem Sollwert sollten die Sollwertrampen auf 0F F gesetzt, also
abgeschaltet werden. Der neue Sollwert ist dann der Sollwert der Regelung. Er wird im
Funktionsmeni als Parameter .- 5" angezeigt.

Wenn die Sollwertrampen abgeschaltet sind, erfolgt eine sprunghafte Anderung des
Sollwerts.

30

Sollwertanderung

Urspringlicher
Sollwert = 250°C

= 10 Stellen/Minute

t = 10 Minuten




6.1.2 AUTOMATISCHER/
HANDBETRIEB

00
- 1 Ll
T
@ ) ol
=
y
600
- 1 Ll
i aYa
w7y L
O O

N
- JJ

01
¥ S O

I e NN |

Ruckkehr
Zzum normalen
Betrieb

Normaler Betrieb
(automatisch)

Bei Umschalten auf
Handbetrieb leuchtet die
griine LED

Einstellung des
Ausgangswerts

6.1.3 STARTEN DER SELBSTOPTIMIERUNG

Dieser Regler verfugt tber zwei ver-

schiedene Arten der Selbstoptimierung: zur

» Einmalig ausgefiihrte Selbstoptimierung
Berechnung der

Einstellung der PID-Parameter.

optimalen

6 - Eingaben und Befehle

e Kontinuierliche

(adaptive)

Selbstoptimierung fir Prozesse, in
denen haufige Lastwechsel auf-
treten oder die aus anderen

AUTO [ MAN [ AUTO
100%
Sollwert SP
——SP (PV)—O—=<_ P—
SN PV L 0P
:
100% — N
OPMAN=0OPAUTO Seo

Ausgang OP H v \

,,I'E)p\ ~ }%Ausg ngls(/verts OP \_
i o OP—x~
0 A2 OPAUTO=OPMAN

,:' ,' '-“:,' |': BlE] ,':' Grunden nicht linear sind.
o B Y e [
- 1. i
S D S @
_______ Gedrickt halten bis
Gedrickt halten bis
Einmalige Adaptive (RN;%ebneF')mgramm
Selbstoptimierung Selbstoptimierung | -Option)
Immer - Startbedingung Immer
(| (A
I - 10 [ R Y
[y =Ry e .«
o % = T
Anzeige HE'S '-,' |'-' '-, Zum Starten und Anhalten Anzeige HE'S '-,' ,'-' '-,
bestatigen, um die |_- -_ T:, der Selbstoptimierung wird bestatigen, um die |_- -_ E, Zum Starten und
Selbstoptimierung zu L LI die Taste Selbstoptimierung zu L L. Anhalten der
starten. L_(CJ % J verwendet.Wéhrend der starten. L[ % J Selbstoptimierung
Selbstoptimierung leuchtet wird die Taste
die griine LED (=2 Jverwendet.
Anzeige 110 11 Anzeige 10 710
bestatigen, um die I _ bestatigen, um die L _
Selbstoptimierung L g” I Selbstoptimierung - g” I
anzuhalten. L LJ < ] anzuhalten, L L] < i

Nach erfolgter Selbstoptimierung wer-
den die neuen Parametereinstellungen
im PID-Menl angezeigt.

Bei laufender Selbstoptimierung kon-
nen die PID-Parameter angezeigt,
jedoch nicht verandert werden.
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6 - Eingaben und Befehle

STEUERUNG UBER
DEN LOGIKEINGANG

6.2

Bei der Konfiguration kann den
Eingangen IL1 und IL2 jeweils eine
Funktion zugeordnet werden (s.
Parametereinstellung in Tabelle 8,
Seite 17).

Die konfigurierte Funktion wird aus-
gefuhrt, wenn der Logikeingang (uber
einen potentialfreien Kontakt oder
Open-Collector-Ausgang) geschlos-
sen wird. Beim Offnen des Kontakts
am Eingangs wird die entsprechen-
de Funktion abgeschaltet.

Wenn eine Funktion uber den
Logikeingang aktiviert wird, hat dies
Prioritdt vor Eingaben Uber die
Tastatur oder Befehlen, die Gber die
Schnittstelle gesendet werden.

Status des Eingangs

Zugeordnete Funktion Parameterwert Anmerkung
—® —Aus [®* * Ein
i I | _ . .
Keine W I=ln = Nicht verwendet
Umschaltung [ | Automatisch | Handbetrieb

auf Handbetrieb

(WANA=IN]

Auch bei gesperrter Tastatur nimmt der Regler

Sperren der Tastatur [ Y Nicht Gesperrt  |Befehle tiber den Logikeingang und die seri-
= L ) gesperrt )
elle Schnitttstelle an.
Normale Istwert PV Der Istwert PV wird mit dem Wert “gespei-

Istwert PV halten

Arbeitsweise

wird gehalten

chert”, den er beim Schlieen des Kontakts
am Logikeingang hatte.

Sollwert

Bei geschlossenem Kontakt am Eingang wird

Sollwertgradient sperren :_, ,'_ oL gradienten Arlt\)lc(a)i;:]v;c/teise der Sollwert sprunghaft gedndert.
sind aktiv
Anwahl des E
ersten gespei- i Lokal 'S \wenn mehr als ein Logikeingang zur Anwahl
0. Sollwert ;
cherten Sollwerts von Sollwerten verwendet wird, legt der zuletzt
Anwahl des geschlossene Kontakt den Sollwert fest.
' i [l ] Lokal Zweiter
T ersten gespei = L Sollwert
© ¢ |cherten Sollwerts
23
S0 Externer
o - .
n Sollwert L . Lokal Extern
1, <
g 2 | Starten/Anhalten Wenn der Kontakt am Eingang geschlossen
= des Rampen- - Anhalten Starten  |ist, wird das Programm ausgefihrt, bis es
%E programms . 1 (HOLD) (RUN) endet. Beim Offnen des Kontakts wird das
09_ % Programm angehalten.




PROGRAMM

EINFUHRUNG

Alternativ zur adaptiven
Selbstoptimierung kann der Regler
mit einer Programmreglerfunktion
ausgestattet sein (Modell M5-3.[1 ]
). Diese Funktion gestattet es, ein
Programm zur zeitabhangigen Ande-
rung des Sollwerts zu definieren, zu
speichern, anzuzeigen und auszu-
fuhren.

ALLGEMEINE MERKMALE

1 Programm mit 16 Segmenten
Start, Stop und Halten des

Programms Uber die Tastatur

e Zeitbasis in Sekunden, Minuten
oder Stunden

e Kontinuierliche Ausfiihrung oder 1
bis 9999 Wiederholungen des
Programms

« 1 digitaler Ausgang OP3 kann mit
dem durch das Programm defi-
nierten Profil verkntpft werden.

e Maximal zuldssige Abweichung

vom Sollwert programmierbar.

7.1 AUFBAU DES PROGRAMMS

Ein Rampenprogramm besteht aus
einer Abfolge von Segmenten.

FUr jedes Segment kann definiert werden:
e der zu erreichende

Sollwert
dati
» die Dauer obbligatori

« der Status des Ausgangs OP3

Ein Programm besteht aus:

» 1 Startsegment mit der Bezeichnung &
» 1Endesegment mit der Bezeichnung
e 1 bis 14 normale Segmente

Startsegment

Zweck des Startsegments ist es, den
Istwert auf einen definierten Wert zu brin-
gen, bevor das Programm gefahren wird.

Endesegment

Das Endesegment definiert den
Istwert, der bei Ende des Programms
erreicht sein soll und der gehalten
wird, bis der Sollwert geandert wird.

7 - Programmregler

Normale Segmente

Das Profil des Programms entsteht
aus den normalen Segmenten, die
drei Formen annehmen kénnen:

Rampensegmente
'\—
>

Haltesegmente

4
,l
,l
4
4
,I -m

5P = Zielsollwert

. = Dauer

-=-== = Vorhergehendes Segment
e = Aktuelles Segment
—— = Segmento successivo



BEISPIEL FUR EIN PROGRAMM

A
o} solwer |
Maximal
zulassige
Abweichung
[ | ]
L '4 [
350 |
T
300 |
Start des
250 _ Programms
200 _ : \
150 _|
100 _|
50 _|
0 30 50 70 80 11 17 190 210 230 250 Zeit
Segment|Anfang |1°| 2° |3°| 4° 5° 9° 10°  |11°/12° |13°| 14° Ende
Zeit t0 tl| 2 |t3| t4 t5 t9 t10  |t11/t12 |t13| t14
Digitaler Ausgang OP3
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Der Status des digitalen Ausgangs
OP3 wahrend der einzelnen
Segmente kann im Programm defi-
niert werden.

Kontakt geschlossen (Ein)
Kontakt gedffnet (Aus)
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7.2 ARBEITSWEISE DES PROGRAMMS

7.2.1 MAXIMAL ZULASSIGE
ABWEICHUNG (bdnd )

Sollte der Istwert PV eine gegebene
Abweichung vom Sollwert Uberschrei-
ten, wird die Segmentdauer um die Zeit
verlangert, fur die der Istwert die zulas-
sige Abweichung Uberschreitet. Diese
Abweichung wird im Programm definiert.
Die tatséachliche Segmentdauer ergibt
sich aus k - - +Ti

A. Rampensegment

7.2.2 WIEDERAUFNAHME DES PROGRAMMS NACH EINEM AUSFALL DER SPANNUNGSVERSORGUNG

Das Verhalten des Reglers nach
einem Ausfall der
Spannungsversorgung wird durch
den Parameter[Fd ,L] definiert (s.
Seite 36), der drei Werte annehmen
kann:

Fortsetzen
Ricksetzen

PV
Ti
[
Ea |+ TII'

B. Haltesegment

[
L2 loana
.

PV
Ti
[

.. +Ti

r a1 Rampe

In der Einstellung

Das Programm wird dort fortgesetzt,
WO es unterbrochen wurde.

Alle Parameter wie Sollwert und
verbleibende Segmentzeit werden
auf die Werte unmittelbar vor dem
Spannungsausfall gesetzt.

A
SP Unterbrechung

L, | Dauer der
Unterbrechung

Y

In der Einstellung

Das Programm ist beendet, der
Regler arbeitet in der normalen
Betriebsart (lokal)

In der Einstellung

Das Programm wird dort fortgesetzt,
wo es unterbrochen wurde.

Der Istwert PV wird wieder mit der
Rampensteigung auf den Sollwert
gefuhrt, die das Segment vor dem
Ausfall der Spannungsversorgung
hatte.

Unterbrechung wahrend eines
Haltesegments

Unterbrechung

\

Unterbrechung wahrend eines
Rampensegments

Unterbrechung

~
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7.3

EINGABE UND ANDERUNG
EINES PROGRAMMS

¢

= L) | Normaler
S Betrieb
o o Y i o |
- JJu
S O
C
[1] In jedem Segment kann der Status

eines digitalen Ausgangs gesetzt wer-
den. Hierfur wird in der Regel Ausgang
OP3 verwendet. Um die Steuerung
des Ausgangs durch die Segmente zu
unterbinden, stellen Sie den Parameter

auf OF F ein.

e e e - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

o CEn
Moz o

Za
L) <

| I R |

(I InAn]
oy

) <o &=

I I Programm-Menu
U B | (bei installierter Option)
re _
g
% =11
,:,_:“_ PrE)g_rammstatus
e L. | P50 = Zuriicksetzen
[
(1) < E | Hold=Halten
rwr = Starten
| Wiederaufnahme nach
" L JI_ | Spannungsausfall
o & = | Lok =Fortsetzen
r &5 = Ricksetzen

r d 1P = Rampe

Einheit der Zeitbasis

F5Fc =Sekunden
I 19 = Minuten
'+~ = Stundene

Anzahl der Segmente
1...14 max

Anzahl der
Wiederholungen

L I W |

MCE, )
|l A e e e e |

Maximal zul&ssige
Abweichung
OF F 1 gesamter

Bereich

PARAMETERMENU
L (-1 | Dauer des
IZ 1. IJ | SegmentsO
1 S = | 01..9999Einheit
o | Solwert fir
U . )| SegmentO0
o & Gesamter Bereich
Status des digitalen
””””” A A Ausgangs [1]
i, L) | inSegmentO
o S J :__':__'.:. = geschlossen
(A ipy] = offen
OFF = Funktion abge-
77777777777777777777777777 schaltet
'l_ | ,l Dauer des Segments 1
- 0,1...999,9 Einheit
oS = |
1| Soliwert fir
. 1| Segmentl
O % = | Gesamter Bereich
-H'l 77777777 | Status des digitalen
LI T Ausgangs [1]in
() < &= | Segmentl

anm - }
[ A
O S = |
Rickkehr
Zum ersten
Parameter
Ablauf wiederholt
sich fur die Ubrigen
14 normalen
Segmente

| P I

Dauer des
Endesegments

0,1...999,9 Einheit

Sollwert des
Endesegments
Gesamter Skalenbereich

Status des digitalen
Ausgangs [1] im

Endesegment

Tl o =geschlossen
OFm =offen

OFF = Funktion abge-
schaltet
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7.4 PROGRAMM STARTEN/ANHALTEN MIT DER TASTE UBER DAS PARAMETERMENU

Die verfugbaren Befehle und Eingabemdglichkeiten sind von [ PARAMETE:MENE TTTTTTT T T T T T "
den Funktionsabschnitten des Reglers abhéngig, die wie |
folgt unterschieden werden: 2 7)) D) | Normaler Betrieb (Z) _ _ )| Programm- [
A] Normaler Betrieb mit lokalem Sollwert - 1 LI | (lokaler Sollwert U L)) Mend I
B] Wahrend der Ausfiihrung eines Programms 250 T :
C] Bei angehaltenem Programm S & S "

R Gedruckt halten, bis [

-—— = - -

Verfuigbare Befehle in den einzelnen Funktionsabschnitten

Starten )
des Programms
Art des Lokal Programm Programm - il
Sollwerts - -
[y
.
Funktionsab- . Laufendes  Programm ist =1 1)) Programm lauft D Starten
p Starten eines - i . N
schnitt Programms Programm angehalten = 1 TLIC) (RUN) ! des Programms
A B C RUN l-' ,' L," " LED leuchtet
Verfugbare = == kontinuierlich
Befehle und : : [ %
Eingaben Eingabe eines - 1
lokalen
Sollwerts | T |
[y |
Wenn das Anhalten des e Y
Programm Programmablaufs g
Starten des Anhalten des Fortsetzendes|  |abgelaufen ist, 7o Anhalten des
4 | Programms [-* Programm- [-->| Programm- =| kehrtder N ] p blauf
ablaufs ablaufs Regler zum fogrammabiauts
] normalen p blauf
l l Betrieb zuriick e il rogrammablau
4 I I N angehalten
Programmim | | Programm im Programm im e e M Ny |
lokalen Betrigh lokalen Betrieh lokalen Betrieh =l ) L) LED(Db)l' K —
anhalten anhalten anhalten o S Inkt 01
< (e - dem Uy
T 1 ] L = [l
< e [
sy tond
Fortsetzen des Beenden des
; L % : Programms
Programmablaufs bis
Zum besseren Verstandnis sind die verschiedenen zum Ende des .
Funktionsabschnitte der Reihe nach dargestellt. Programms A\
Zum Starten und Anhalten des Programmes gibt es zwei o o
1 oo Die grine LED blinkt in einem schnelleren Takt, wenn der Istwert
Moglichkeiten: aullerhalb des zulassigen Abweichungsbereichs liegt
1. Direkt mit der Taste :

Die Segmentdauer verlangert sich um die Zeit, fur die der Istwert

2. Uber das Parametermend auRerhalb des Abweichungsbereichs liegt.
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8 TECHNISCHE DATEN

Spezifikationen Beschreibung
(bei 25°C)

Frei Einstellbar sind: - Eingangsart - Arbeitsweise und Ausgangszuordnung - Art und Wirkungsweise der Ausgangsart und Verhalten bei Fehlern
konfigurierbar - Art und Arbeitsweise von Alarmen - Einstellung aller Regelparameter

1- Kanalregler mit einem oder zwei Ausgangen

Betriebsarten . . "
1 Kanalregler mit einem oder zwei Ausgangen und Programm

_ PID mit Uberschwing-Unterdriickung oder Ein/Aus
Regelalgorithmus , . : , " ,
PID mit geschwindigkeits-basiertem Algorithmus fur Stellantriebe und Servomotoren
Proportionalbereich (P) 0.1...999.9%
Nachstellzeit (1) 1...9999 Sekunden fur PID-Regelung
Vorhaltezeit (D) 0.1...999.9 Sekunden Abschaltbar
Manuelles Integral 1...100% Ausgangssignal | Abschaltbar P- und PD-Regelung.
Zykluszeit 0.2...100.0 Sekunden Diskontinuierliche Regelung
el Hysterese 0.1...5.0% Ein/Aus-Regelung
Totbereich -0.0...5.0%
Proportionalbereich Kiihlen 0.1...999.9%
Nachstellzeit Kuihlen 1...9999 Sekunden Heizen/Kuhlen-Regelung
— Abschaltbar
Vorhaltezeit Kiihlen 0.1...999.9 Sekunden
Zykluszeit Kihlen 0.2...100.0 Sekunden
Stellzeit fir vollen Hub 15...600 Sekunden
Mindest-Schrittweite 0.1...5.0% Stellungsregelung
Potentiometer 100Q...10KQ
A/D-Wandler mit einer Auflésung von 160.000 Stellen
Prozeleingang Gemeinsame MeRintervall: 50 ms
PV Merkmale Ausgangsaktua!isierungg-Intervall: 0,1...10,0 Sekunden, einstellbar
(MeRbereiche Korrektur des Eingangssignals: £60 Stellen
s Tabelle 1, Eingangsfilter: 0,1...999,9 Sekunden, zuschaltbar
Seite18) Genaviakeit 0,25% + 1 Stelle (fir Temperaturaufnenmer) Von 100...240V~
J 0,1% + 1 Stelle (fr mA und mV) ist der Fehler zu vernachlassigen.




Spezifikationen Beschreibung
(bei 25°C)

8 - Technische Daten

Pt100Q bei 0°C

Leitungswiderstand 20Q max. (3-Draht)

2- oder 3- . e
Widerstandsthermometer (IEC 751.) o Drahtanschluf Elngangsodnft.
Wahlweise °C oder 2 Pt100 fiir AT 0,1°C/10°C Umgebungstemperatur
oder °F ° <0,5°C/10 Q Leitungswiderstand
Typen L,J, TK,R,S Leitungswiderstand: 150Q max.
Thermoelemente (IEC 548) Interne Eingangsdrift:
ProzeReingang Wahlweise Kaltstellenkompensation <2uV/°C Umgebungstemperatur
PV °C oder °F <0,5uV / 10 Q Leitungswiderstand
: 4...20mA, 0...20mA ) o
Gleichstrom Ri = 300 In technischen Einheiten
0..50mV mit einstellbarer Dezimalstelle <0.1% / 20°C
Ri = 10MQ Nullpunkt -999...9999 Umgebungstemperatur
Gleichspannung Endwert -999...9999 9 g P
1'_"5/0"'5/0"'10\/ (Spanne: 100 Stellen min.)
Ri =10MQ
Gleichstrom
] 4...20mA, 0...20mA, Basissollwert in technischen Einheiten, £ MeRspanne
Externer Sollwerteingang, Ri=300
nicht galvanisch getrennt :
Hilf Genauigkeit 0,1% Gleichsspannung Skalenfaktor von -9,99...+99,99
N 1...5/0...5/0...10V
S€ingange Ri = 300KQ Lokaler und externer Sollwert
Option
(Option) 50 oder 100 mA Eingang, Anzeige: 10 ... 100A
Stromtransformator ) . 3} . :
per Briicke einstellbar Auflésung 1A, mit Heizungsbruch-Alarm
. 100 Q ... 10 kQ - .
Potentiometer Versorgung 300mV Positionsriickmeldung
) ) Umschaltung automatischer/Handbetrieb, Auswahl des lokalen/externen
Digitale o SchlieBen eines externen | gq|\vertes, Abrufen von 2 gespeicherten Sollwerten, Sperren der Tastatur,
Einginge 2 Logikeingange Kontakts kann folgende Halten des Istwerts, Sperren der Sollwertgradienten

Funktionen ausl6sen:

Starten, Anhalten oder Beenden des Programms (nur bei Programmregler-Option)

Eine oder zwei Regelzonen mit direkter oder indirekter Wirkung

Regel
egelausgang Untere Ausgangsbegrenzung

0...100,0% (OP1 Heizen)

(kontinuierlich)
Obere Ausgangsbegrenzung

0...100,0% (OP1 Heizen), -100,0...0% (OP2 Kihlen)
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Spezifikationen Beschreibung
(bei 25°C)
Sollwertgradienten 0,01...99,99%/Sekunde, steigende oder fallende Sollwertrampe
Sicherheitsstellung -100...100%, abschaltbar
Relais Heizen/Kuhlen, 2-poliger SchlieRer, 2A/250V~ ohmsche Last
. N Triac Heizen/Klhlen, 2-poliger SchlieBer, 1A/250V~ ohmsche Last
Diskontinuierlich
Logik 0...22V—-, 20mA max ' .
Regelausgang (zur Ansteuerung von Halbleiterrelais)
Strom 0/4...20mA max 750Q/10V max Galvanische Trennung: 500V~/1min.
Stetig Spannung 0..1/5/10V Ao
50Q/ 20mA max 12 bit (0,025%) - Genauigkeit: 0,1%
Servomotoren: Heizen/Kulhlen,

Alarme

Analogausgang
OP4
(Option)

Sollwert

3 Stellungen (AUF/Stop/ZU)

2-poliger Schlieler, 2A/250V~ ohmsche Last

Relais, 2-poliger Schliel3er, 2A/250V~ ohmsche Last

Hysterese 0,1...5,0% symmetrisch

Maximalalarm

Minimalalarm

Abweichungsalarm + Bereich

Funktion Abweichungsbereichs-Alarm 0... Bereichsendwert

Grenzwert-Alarm Skalenbereich

Arbeitsweise

Sonderfunktion

Heizungsbruch

Sensorbruch (Eingang offen)

Unterdriickung beim Anfahren

Mit Quittierung

Verknipfung mit Programmsegmenten (bei installierter Option)

Galvanische Trennung:

500 V~/1min. KurzschluR¥fest.
Aulésung.: 12 bit (0,025%)
Genauigkeit: 0,1%

Gleichstrom

0/4...20mA 750Q/10V max Ausgabe von

Istwert PV

Gleichspannung oder Sollwert SP

1...5/0...5/0...10V 500Q/20mA max

Steigende/fallende Sollwertrampe, einstellbar in
Stellen/Sekunde, Stellen/Minute oder Stellen/Stunde
von 0,0...10,0% des Bereichs.
Obere und untere Begrenzung separat Gber den
gesamten Bereich einstellbar.

Lokal und 2 gespeicherte

Nur extern

Lokal und extern

Lokal, nachfuhrbar

Extern, nachfihrbar

Zeitabhangiges Programm (bei installierter Option)
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Spezifikationen Beschreibung

(bei 25°C)

S 1 P.rogramm mit 16 Segmenten (davop jg eip Anfangs- und ein Endesegment)

programm 1 pls 9999 Wlederholungen oder kont!nwerllch (OFF)

(Option) Zeitbasis einstellbar auf Sekunden, Minuten oder Sekunden
Starten, Anhalten und Beenden Uber die Tastatur, Logikeingdnge oder serielle Schnittstelle.
Einmalig ausgefiihrte Selbstoptimierung -

Selb- Schrittmethode zur Berechnung der PID-Parameter

stoptimierung

Handbetrieb

Serielle Komm.
(Option)
Transmitter-
versorgung

Betriebs-
sicherheit

Allgemeine
Spezifikationen

Adaptive Selbstoptimierung- selbstlernende, nicht in den Prozel} eingreifende Optimierung analysiert Prozel3verhalten bei Stérungen und opti-
miert PID-Parameter kontinuierlich (nicht in Verbindung mit der Rampenprogramm-Option)

Integrierter Handsteller, stof3freie Umschaltung
Umschaltung Uber Tastatur, Logikeingang oder serielle Kommunikation

RS 485, Modbus/Jbus-Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 und 19200 baud, 2-Drahttibertragung

+18V- £20%, 30mA max. zur Versorgung externer Aufnehmer (2-, 3- oder 4-Drahtanschluf)

Erkennung von Bereichstiberschreitung, Sensorbruch oder Kurzschlufl mit automatischer Fehleranzeige und

Prozefleingang Setzen des Ausgangs auf Fehlersignal

Regelausgang Verhalten bei Fehler: -100% ... 100%, abschaltbar

Alle Parametereinstellungen und Konfigurationsdaten werden in einem nicht-flichtigen Speicher abgelegt.
Parameter Parameter sind in Gruppen gleicher Funktion unterteilt, wie Anzeige und veranderbar,
Anzeige und nicht unveranderbar oder nicht angezeigte Parameter.

Fur den Zugang zu den Konfigurationsdaten und bestimmten

Zugangssicherun ) . .
gang 9 Parameterments ist ein PalRwort erforderlich.

85...264V~, 48...63 Hz oder 18...28V~", 48...63 Hz sowie 20...30V-

Spannungsversorgung _
Leistungsaufnahme 3VA max

Elektrische Sicherheit EN61010 -1 (Installationsklasse 2 (2500V), Verunreinigungsklasse 2

Erflllt die CE-Anforderungen

EMV )
fur Industriegerate und -systeme

Eindringschutz EN650529 Klemmenblock IP20, Front IP65

Abmessungen /16 DIN - 48 x 48 mm, Tiefe 150 mm, Gewicht ca. 230 g circa




Garantie

I GARANTIE

Wir garantieren, dalB3 die
Produkte frei von Material-
und Verarbeitungsfehlern
sind. Diese Garantie gilt fur
einen Zeitraum von 1
Jahr ab dem Lieferdatum.
Diese Garantie bezieht sich
nicht auf Fehler, die daraus
entstehen, dal das Produkt
nicht in Ubereinstimmung
mit den Anweisungen die-
ser Bedienungsanleitung
eingesetzt wird.



