1« INSTALLATION

MESda

a8 120 N electronic
’@: " T—T Freikonfigurierbarer
B * : ‘ Anzeiger/Regler
— S B S A 48x48 DIN
L | | 65 min. M1 serie
45700 T -—--%__. Bedienungsanleitung
Schutzart: ‘ ‘ M1GE04-4
Front: IP65 I '
max. Dicke (Sr?:ndard) "ﬁl ‘
. & e Gehause: IP30 45" !
I ] ® Anschlusse: IP20 Schrankeinbau

* Ausschnitt einpassen

Installation fern von:

* Heizquellen

« aggressiven Gasen

« hoher Staubentwicklung

« Befestigung * Gerdteausbau

MGEBUNGSBEDINGUNGEN
emperatur: 0 + 50°C
Feuchte: 5 ... 90RH% nicht
kondensierend

Mesa Industrie - Elektronik GmbH

EN 50081-2; 1993; EN 50082-2: 1994; EN 61010-1: 1994 T e ) ssbe/0r4on 5. fa 25

gemaR den Bestimmungen der EMV-Richtlinie (89/336/EWG) inf(;.@mesa- mbh.de e

und der Niederspannungsrichtline (73/23/EWG) gmbn.
www.mesa-gmbh.de

2 « ANSCHLUSSE

« serielle Schnittstelle (Option)
« galvanisch getrennt
« EIA RS485 Standard (Modbus/Jbus)

Weitere Informationen im Handbuch
"Ergédnzungen zur seriellen Schnittstelle™

* Netzversorgung

"Schaltnetzteil"

« Standard: 85...264Vac, 48...63 Hz

« Kleinspg.: 18...28Vac, 48...63 Hz
oder 20...30Vdc

« Leistung: 5VA

« galvanisch getrennt
500V~/1 min.
+ 0/4...20mA, 7509/ 15V- max

* Ausgang OP2

| BeRotals - SchlieBerkontakt, 2A/250Vac fiir
Ohmsche Last

* Sicherung Typ T (IEC127)

« Varistor fur induktive Lasten
max. 24V~

« SchlieRerkontakt, 2A/250Vac
fur Ohmsche Last

« Sicherung Typ T (IEC127)

« Varistor fur induktive Lasten
max. 24V~

« Triac, 1A/250Vac max.
fur Ohmsche Last

« Sicherung Typ T (IEC127)

« Varistor fur induktive Lasten
max. 24V~

Ausgang: nicht isoliert
0/5Vdc, +20%,

30mA max
Sicherung|
Halbleiterrelais
gange
+« THERMOELEMENT « mAdc, Vdc AT (2 x RTD Pt-100) . RTD Pt-100 2-LEITER TRANSMITTER 3/4-LEITER TRANSMITTER
§ B +18 Vdc +18 Vde
+ + Nur far + Nurfur =
X externer 3-Leiter- 3-Leiter-
4 Shunt ! A Anschluft A AnschluB
Leitung: max. 150 Ohm 2,50nm Rj>10 MOhm max. 20Q max. 20Q +
je Leitung je Leitung

Transmitter

« Bei 3-Leiteranschluf® unbedingt Leitungen mit gleichem Querschnitt Vfrwenden (min. 1 mm# - Leitungwdst. max. 20Q)
« Bei 2-LeiteranschluR, vergleichbare Leitung verwenden (min. 1.5 mm< - Klemme 5 + 6 briicken)

ei einer Leitungslange von 15m (1.5 mm?2) zwischen Fihler und Pt-100 Sensor betrégt der Fehler ca. 1°C.
VorsichtsmaRnahme Empfohlene Verdrahtung

« Polaritat beachten
« Bei Thermoelementen unbedingt entsprechende
Ausgleichsleitung verwenden
te mit Erde verbinden

« Die Abschirmung nur an einer Sei Bemerkung: B

14 Schraubanschlisse M3.5 mit Ring- Diese Gerate gewahrleisten ein x
Klemmenabdeckung Kabelschul Kabel | Nr. hohes MaR an Stérsicherheit. Nach Netzanschlufb und Ausgange
) der industriellen Stérsicherheits- @ [B] B] @ [B]
— prifung (IEC 801-4) wird die Stufe Netzanschiug[ A ==
o 55mm | IV Uberschritten. Es empfiehlt sich I (L I
mit Gabel- jedoch folgendes zu beachten: AN
= Kavelsen : Ans?:hlul‘&leitun en separat Ausgange B o] b o]
@ verlegen ¢ P o g: g o g: g
@EL 5.5mm OZ'SW%GS ] Analogeingange|[C]| o |8 2| o
A Fern von Leistungsschaltern, Anal ) le %@ | o le %@ | o
O Aderendhiilsen Magnetschaltern, Schiitzen, | er?jlg%f’PS.ga”g..e@ to o lo o
e} Motoren etc. montieren
=
b 2 . Logikausgange
Schraube fiir Abdeckung 5.5mm Fern von Phas.enan§Chmtt' E EE] EE]
empfohléne steuerungen installieren e
AnschluRart einsignalleitungen




3 - Geriitekonfiguration

- " . - n Sensor- oder Kabelbruch
Modellbezeichnung Zubehor Konfigurationscode Option
_ - Darstellung der | Ausgang OP1
M1 mE m m E E m / [. m m / m E m m Sensor MeRbereichs- und OP2
[wodel [l Konfiguration -
bei Alarm
Versorgungsspannunglly Ausgang OP1 2  Einginge, MeRbereiche (1) [ 1] i gedffnet
85...264 V, 48...63Hz | 3 Relais 0 RTD PT100 IEC 751 -99,9...300,0°C -99,9...572,9:F 1] UEerS_chrgltuﬂg
18...28V, 20...30Vdc 5 Triac 3 -200...600°C| -328...1112°F| | _./._
Seri. Schnittstelle |Option ‘C ‘D S |L Fe-Const DIN 43710 0...600°C 32...1112°F| &
ohne Schnittstelle |ohne olo g J Fe-Cu45% Ni IEC584 0...600°C 32..1112°F| 3
o) - R o R o
TransmitterSpannungsVersorgung | O | 6 g T Cu-CuNi 200...400°C 328..752°F| 4
TSpV + Istwertausgang 07 5 K Cromel-Alumel IEC584 0...1200°C 32...2192°F| §
RS485 ohne 50 = |S Pt10%Rh-Pt IEC584 0..1600°C|  32..2912°F| o o—
Modbus/Jbus-Protokoll " 0...50mVdc, linear konf. technische Einheit ] - = ==
T pannungsVersorgung | 5 | 6 ! ! : Innel I Unterschreitung|  pei Alarm
10...50mVdc, linear konf. technische Einheit A
Bedienungsanleitung Front - — geschlossen
Kundenlinearisierung (1) El (Sicherheits-
deutsch 4 dunkel 0 osition)
beige 1 Zuordnung der Hardwareausgéange OP1 und OP2 P
PID OP1-Reglerausg. (3) / OP2-Alarm AL2 o
OP2-Reglerausg. (Logik/Relais) / OP1-Alarm AL2(3)| |
EIN / AUS OP1-Reglerausg.(3) / OP2-Alarm AL2 (Logik/Relais)| ('
OP2-Reglerausg. (Logik/Relais) / OP1-Alarm AL2(3)| 3
Anzeiger mit 2 OP1-Alarm AL1 (3) / OP2-Alarm AL2 (Logik/Relais)|
A Alarm-Funktionen (5o, ALt (Logik/Relais) / OP1-Alarm AL2 (3) | 5
! Wirksinn und Sicherheitsposition (Alarm AL1) m Bandabweichungsalarm
erscheint nach A\_”_“_”_( Invers (AL1 MIN-Grenzwert) Sicherheit 0% |
Netzeinschalten OO0 ||| Direkt (ALT MAX-Grenzwert Sicherheit 0% | _
- - || Invers (AL1 MIN-Grenzwert) Sicherheit 100% | = W1 ®II-E\I:Q aktiv auBerhalb
Loor = A Direkt (AL1 MAX-Grenzwert) Sicherheit 100%| 3
im Display ist das Gerat :
0 v O Alarm 2 Zuordnung und Funktion m
NICHT KONFIGURIERT unwirksam 0
Bemerkung: Sensorbruch-Alarm | s
(1) Mit dieser Auswahl ist eine zusétzliche Kodierung verbunden, Maximal-Alarm E] aktiv innerhalb
0-P-Q-R. Sie bestimmt MeRbereiche und spezielle Grenzwert Minimal-Al = o He o He
O‘ptionlep, wie z.B.: Thermoelement delta T (mit 2 Pt100), _ inimal-Alarm E} 2WI L 1awi
Linearisierung etc.. Abweichung (2) Ubersollwert-Alarm ] 4—#—4»—4
(2) nicht méglich, wenn der Regler mit 2 Alarmausgangen 9 Untersollwert-Alarm 3 300 Schritte 300 Schritte
konfiguriert ist.= 4 oder 5 —
N i . auBerhalb Limitband A
(3) Relais- (E=0) oder Triac-Ausgang (E: 3). Feste Bandabweichungsalarm (2) |— — d
Geratebestiickung, kann nicht konfiguriert werden. innerhalb Limitband I

Fehler-Anzeige (SP-PV)

ZAN— Anzeige des Istwertes in Grenzwert
LED leuchtet 9 . Hhatdh
g grine oK euchtet | + 1% der technischen Einheit.
= " ( ) Anzeige bei MeRbereichs- Ein
P -
& e [eow = RIAT= Uperschreitung. W1 AR Meximal Al
~ (- =t I
S o = 1 ) I2) 79— Anzeige bei MeRbereichs-
@ rote LED leuchtet > 2% Unterschreitung.
- - - - Ein
Funktions-Anzeige * Programmierung: S Aus| Minimal-Alarm
Anzeige der Parameter 0
Ausgang OP1 AN (rot) Zahlenwerte o
« Konfiguration: - wW_____ ,+ ,,,,,, »e
Anzeige der Zahlenwerte
Ausgang OP2 AN (rot) / des Konfigurationscodes Skalenanfang Skalenende

Tuning-ProzeR in Aktion (griin)

andern / auswahlen /
bestéatigen

Werte erhéhen oder senken

Parameter-Menu

5 + Jumper OP2 (Relais/Logik

— [ ] w1 5 i& Ubersollwert-Alarm
1 ]
Il
-~
U
EJ {]D = Untersollwert-Alarm
-
Jumper ' oy
321 A L ,,,,, Wy 41
Ll H—— -300 Schritte +300 Schritte
Jumper 3+2 => OP2-Logikausgang
Jumper 2+1 => OP2-Relaisausgang Der Einstellbereich von AL2 ist vom

MeRbereich und nicht vom programmierten
Eingabebereich abhangig.




7 « PROGRAMMIERUNG

Clerm

— &

> Dt

normale

C] Anzeige
I

Einstellungen

Anzeige der

Anzeige je nach
Konfiguration
Parameter
Gruppe 1

Konfiguration
Parameter
Gruppe 2

Parametergruppe 1

technische
Einheit

Ut
' @ 0,5 sec.

Alarmwert AL1
(siehe Bem. 1)

Alarmwert AL2
(siehe Bem. 2)

Autotune
Start/Stop
nur PID)

’

C] Sollwertrampe

steigend
m (nicht mit 2 Alarmfunkt.)
[ 0FF/0.1...999.9 digit/min

C]u:>

Anzeige je nach

=)

by |
Jo

SEERER

Geréteadresse
(wenn vorhanden)
OFF / 1..247

Skalierung
Istwertausgang
Nullpunkt

(wenn vorhanden)
gesamter MeRbereich

Zugang lber
Passworteingabe
(33 Werkseinstellung)

:>D:h

Start der
Geréatekonfi-
guration

l
y
) (]  Soliwertrampe C] m konfiguration
Proportionalband fallend Skallerung '
ﬂ_ (nuerID) 5L o ] (nicht mit 2 Alarmiunkt,) m 'Esrt“:j"fv';ft“sgang ™
' 0,5...999,9% 0FF/0.1...999.9 digit/min
[ [ OFF) [ (wenn vorhanden) technisch
50| esamter MeRbereich m Eei(r:\heifc e
C] . [ ] untere Eingabe- iIME r '
£, D gﬂ. oS Amiunk)
] 0.5 sec. [ OFF/0.0...100.0 min. BFFJuntere Grenze..5P H Rzrzrgiaglzn @ e
C] T Skalenanfang Bemerkung m Anzahl der
zuriick zur obere Eingabe- ) ) ) Komfrpaﬁtelle
normalen Vorhaltezeit begrenzung (1) Diese Anzeige erscheint ' (nur fur lineare
Anzeige m (nur PID) (mcht mit 2 Alarmfunkt.) nur, wenn der Regler auf Eingange)
' OFF/0.00...10.00 min. OFF/SPL.. obere Grenze 2 Alarme programmiert C]
Hl =
| Skalenende | wurde (L = 4 oder 5) m MeBbereichs-
; ; ; fang (4)
Modell- H sterese AL1 (2) Diese Anzeige erscheint antang (:
bezeichnung m {:k:ZFﬁIB) m 0.1..10.0% nicht, wenn der Alarm 2 Y (E”.“r fur lineare
(s. Kodierung 1 “200 sec 1) deaktiviert (N=0) oder als _éggangg;gg
ABCD) U BET : U R Sensorbruch-Alarm konfi- D
= guriert wurde (N=1) :
©) 05sec. (] C] e H ) MeBbereichs-
"Overshoot control" ysterese AL2 ’ - endwert (4)
m (nur PID) 0.1...10.0% (3) Filter-Funktion [ (nur fiir lineare
Konfiguration 0.01...1.00 2) A Eingénge)
(s. Kodierung U o 1009 () -999..9999
ILMN) C] C] Schnittstellen-
= StellgréRen- Zeltkonstante fiir m protokoll
@ 0,5 sec. begrenzung digitalen 63,2% (wenn Schnittst.
m max. Y (nur PID) m Eingangsfilter (3) ] installiertist)
= [] 10....100.0% [] Wec oder [IF F - Mbws [ Jbus
Software 1000
; Baudrat
(nur EIN/AUS Regler) installiert ist)
' @ 0,5 sec. [ 10....100.0% ' '60 .60 digit Zeitkonstante des digitalen ' 1200 /2400
| 05 Eingangsfilters in Sekunden C] HE00 /9600
zuriick zur (RC-Filters), bezogen auf den
normalen zuriick zur ) Istwert- Eingang m Konfiguration
Anzeige normalen st BF L =0FF Istwertausgang
Anzeige wird der Filter deaktiviert. ' ;_\lNenn v;)rhanden
=) l =)
Bemerkung: il  Werkseinstellung (] 4-comA
Anderung von Zahlenwerten Technische Einheiten ga%%gort

Konfiguration

zurlck zur nor-
malen Anzeige

siehe Gerate-

m normale i i i 6
Anzeige Technische Einheiten
' Grad Celsius or 0 “ Grad Celsius
" Grad Fahrenheitl =F U (4) Kleinste Spanne 100
[ keine nonk Einheiten
m Durch einmaliges driicken der mv i == ; : ;
[ (] 1_} Grad Die Konfiguration des Reg-
y Tasten &2 oder 7 wird der Vot . "'_" ) Fahrenheit lers (siehg 3. Gerétekon?i-
@ Wert Wert um eine Einheit gesenkt oder mA i U» guration) definiert die Art
senken erhéht. Durch dauerhaftes Ampere i Q und Funktion der Eingdnge,
[ driucken verdoppelt sich die Bar [y~ keine Einheit der Regelausgange und der
m Anderungs-Einheit jede Sekunde PSI P ) m gewahit AI.arme. Dlle Parameter ?e-
[] solange die Taste gedriickt bleibt. Rh -h 1 stimmen die ProzeRabhan-
Wert Ist der Zielwert erreicht, wird er a oL gigen Einstellungen.
@ N i P Fh N
erhshen  automatisch nach 2 Sekunden YT
ichert und di | Grad Sz
gespereher: und c1e normaie Durch driicken der Tasten Fahrenheit
m Anzeige erscheint wieder. h ’ i
¥ O oder P wird die X A~
nachste bzw. vorherige Q .
@ nach 2 Sekunden Einheit angezeigt. = m
sl nach einmaligem gieIaSte hpdspei%heﬁ i/:
> i : . le Auswahl und wecnhse Parameter- Werte  &ndern
J N = | Aufblinken ist der zum néchsten Parameter. Ph Meni  erhdhen auswahlen
LIV Wert gespeichert oder bestaigen

senken




8 « PROGRAMMIERANWEISUNG

Sollwert-
dnderung

AL1 Alarm -1 1 cL
Parameter JICCC JICor

Auto-Tune || Auto-Tune

starten anhalten

Sollwertidnderung

[1
m é:aktuellerSollwert |

N
m 4: Sollwert senken

ﬁ: Sollwert erhéhen |

nach 2 Sekunden

Sprungantwort

Anzeige des
Konfigurationsindex

|:>C]I:h

Start der
Konfiguration

o}
|

Auto-Tune

Die Auto-Tune Funktion eignet sich
besonders bei Inbetriebnahmen von

Sollwertanderun

Istwert

Berechnung der

Parameter
beendet
Start Auto-Tune

Sollwertsprung|

"Neutrale Frequenzmethode"

Anlagen zur vollautomatischen
Bestimmung der PID- Regelparameter.
Der Regler bietet zwei Auto-Tune-
Funktionen, die automatisch, je nach den
Prozessbedingungen, ausgewahlt werden.

Sprungantwort,

wird gewahlt, wenn der Istwert wahrend der
Auto-Tune-Funktion mehr als 5% vom
Sollwert abweicht.

Istwert

Start Auto-Tune

"Neutrale Frequenzmethode",

wird gewahlt, wenn Istwert weniger als 5%
vom Sollwert abweicht. Diese Methode hat
den Vorteil, daB sie die Berechnung praziser

} L ‘ 1/ /{ nach einmaligem und schneller durchfiihrt.
: s > | Aufblinken ist der Berechnung der
O | i Parameter
[N Wert gespeichert beendet
Sollwertsprung A
9 « TECHNISCHE DATEN
Istwert Al ; A/D-Wandler Aufldsung 50.000 Punkte Regelung Regelverhalten PID mit "Overshoot Control" oder
Eingang gemein Abtastgeschwindigkeit: 0,5 sec. i EIN/AUS-Hysterese
ProzeR B!as 5‘60--_-"'60 (_"g't Proportionalband 0,5..999.9%
Variable Eingangsfilter Ein/Aus: 1...30sec.
Genauigkeit 0.25% + 1 Digit fiir Temperatur-Sensor zwischen Nachstellzeit 0,1..100min.
i P
gebungstemp.) | 0:1% £ 1 Digit fir mV und mA Vorhaltezeit 0,01..10min. PID-Algorithmus
o Leitungs-Widerstand: Taktzeit 1..200sec.
RTD (F;ggo?s;1b)a oe iy 0% max (3-Laitr.) -
ET%f/i;‘g“gTJkeit} "Overshoot Control" 0.01...1.00
o o ,1°C/10°C Um.-Temp. obere Grenze 100.0...10.0%
C/°F wahlbar <0,5°C/10Q Leit -Widerst e T - T
Thermoelement | L,J,T,K,S interne I{ggungs—Widerstand: ysterese vl -Hysteresq
(IEC 584) Kaltiétstellen- Qmax AL1 Alarm MAX-Grenzwert
Kompensation | Empfindlichkeit: (mit 2 Alarmfunkt)| MIN-Grenzwert Absolutalarm
C° / F* wahlbar in°C/°F <2uV/°C Um.-Temp. - ,
<05uV/10Q Leit.-Widerst] |AL2 Alarm Hysterese 0,1..10% vom MefRbereich
Stromeingang [4..20mA, 0..20mA, | konf. Drift: schaltend tber Sollwert |Art der Abweichungsalarm
externer Shunt 2,5Q énZﬁlgeé)e%emtr)] 60,1%b/ 20°C Alarm Aktion Bandabweichungsalarm
A echn. Einhei mgebungs-
Ri >10MQ (506" 5999 femperatur schaltend unter Sollwert Absolutalarm
10.50mV_ 0.50mV kieinste Sonderfunktion Sensorbruch
Spannungs- Ri >10rIUIQ ~S0mYs ggBPgeit Fuzzy-Tune |der Regler wéhit automatisch die |Sprungantwort
eingang (One shot) fir den Prozel} beste Methode "Neutrale Frequenzmethode"
Fehleranzeige |durch griine und oder rote LED-Anzeige serielle RS485, Modbus-/ Jbus-Protokoll, 1200, 2400, 4800, 9600 bit/s
Schnittstell 2-Leit
Funktion Regler mit 2 AL1 Alarm AL2 Alarm chnittstelle | (2-Leiter)
und Alarmfunktionen| op1 Relais oder Triac OP2 Logik/Relais (Jumper) gﬁsag::"ggs' +18Vdc + 20%, 30mA max., flr 2-, 3- oder 4- Leiter- Transmitter
Ausgénge OP2 Logik/Relais (J OP1 Relais oder Tri
ogik/Relais (Jumper) elais oder Iriac Sicherheit |Parameterschutz durch Passwort fiir die Konfigurations-Ebene
IPIDoder | Kontroll-Ausgang AL2 Alarm hohe Storfestigkeit | Stufe IV, Standard IEC 801-4
1 Ein/Aus mit - - ; ;
einem Alarm OP1 Relais oder Triac OP2 Logik/Relais (Jumper) Eingang Eine MeRwertiiberschreitung oder Fehler des
OP2 Logik/Relais (Jumper) | OP1 Relais oder Triac Eingangsignals (z.B.: Sensorbruch) wird im Display
angezeigt und der Regelausgang geht in die
Sollwert Rampenfunktion (Auf- und Abrampe)| 0,1..999,9 Digit/min oder ohne Rampe konfigurierte Sicherheitsposition
. vom Skalen-Anfang bis zur Regelausgang Sicherheitsposition: 0...+100%.
untere Eingabebegrenzung oberen Eingabebegrenzung (Benutzerzugriff EIN/AUS)
obere Eingabebegrenzung vom Skalen-Ende bis zum wichtige Daten werden im nichtflichtigen Speicher (NV-RAM) gespeichert
unteren Eingabebegrenzung Allgemeine Isolationsgruppe 85...264Vac, 48...63Hz
Daten oder 18...28Vac, 48...63Hz und 20...30Vdc
Ausgang Relais, SchlieBerkontakt, 2A/250Vac ohmsche Last Leistungsaufnahme 5VA max
OP1 Triac 1A/250Vac fur ohmsche Last Isolationsgruppe gemaRk EN61010, Installations-Klasse2 (2500V)
- — Staubschutz-Klasse 2
Ausgang Logik , nicht isoliert: 5Vdc, £+10%, 30mA max. - — —
OP2 Relais SchlieRerkontakt, 2A/250Vac ohmsche Last (iiber int. Jumper) elektromagnetische gem4fs CE-Standard flr R
Stérsicherheit Industrie-Systeme und -Zubehor
Istwert- galvanisch isoliert: 500Vac / 1 min | gyomausgang: Schutzart EN650529 | Front: 1P65
Ausgang OP4 | Auflosung: 12 Bit (0,025%) o OmaTEh 0 1 15V max Gehause: IP20
(Option) Genauigkeit: 0,1% Abmessungen 1/16 DIN, 48 x 48 x 120 mm (HxBxT), Gewicht ca. 130gr.






